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A.00.00. OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

A.01.00. PRZEDMIOT SPECYFIKACJI TECHNICZNE].

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace wykonania

1 odbioru robét realizowanych w ramach zadania pn: ,, Remont rowu C w km 0+798 do 1+100
w miejscowosci Wymysle Polskie, gm. Stubice, pow. ptocki polegajacych na:

roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych;

rozbidrka konstrukcji 1 elementéw betowych i zelbetowych;

roboty ziemne koparkami z transportem;

odtworzenie przekroju podtuznego i poprzecznego koryta rowu (plantowanie skarp i
dna);

wykonanie ubezpieczen biologicznych i faszynowych;

roboty drenarskie (przektadanie rurociggdéw, remont wylotow);

wykonanie przepon stalowych w dnie i stopie skarp (zabicie $cianek szczelnych);
wykonanie stopni z zabitych $cianek stalowych szczelnych;

wykonanie oczepu z ceownika na stopniach oraz na przeponach;

dowdz i1 zasypanie wyrw w skarpach 1 dnie rowu z mechanicznym zaggszczeniem;
utozenie geowtdkniny pod umocnienia siatkowo-kamienne;

wykonanie umocnien siatkowo-kamiennych;

humusowanie skarp z obsianiem mieszankg traw.

A.02.00. ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI TECHNICZNE].

Specyfikacja techniczne stanowi obowigzujaca podstawe jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t budowlanych wymienionych w pkt A.01.00.

A.03.00. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA TECHNICZNA.

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajace

1 majace na celu wykonanie prac m.in. polegajace na:

a.

b.

rozbidrka konstrukcji i elementéw zelbetowych (uszkodzonych stopni 1 wylotéw
drenarskich)

roboty ziemne koparkami z transportem (wykop z zatadunkiem na $rodki transportu,
wbudowanie urobku w wyrwy z zageszczeniem mechanicznym);

odtworzenie przekroju podtuznego i poprzecznego koryta rowu (plantowanie skarp i
dna, dokop reczny po wykopie mechanicznym, r¢czna poprawa formowania przekroju
poprzecznego 1 podtuznego po mechanicznym formowaniu z zaggszczeniem);
wykonanie ubezpieczen biologicznych i faszynowych (palisady z kotkéw
drewnianych, darniowanie, opaski w stopie skarp z podwdjnej kiszki faszynowej);
roboty drenarskie (przektadanie/uzupelnienie zniszczonych  rurociggdw, remont
polegajacy na demontazu i ponownym montazu lub wymiana zniszczonych na nowe
wyloty);

wykonanie przepon stalowych w dnie i stopie skarp (zabicie stalowych S$cianek
szczelnych);

wykonanie stopni z zabitych $cianek stalowych szczelnych;

wykonanie oczepu z ceownika na stopniach oraz na przeponach;



j.
k.
1

dowdz zakupionego gruntu i zasypanie wyrw w skarpach i dnie rowu z mechanicznym
zageszcezeniem;

utozenie geowldkniny pod umocnienia siatkowo-kamienne;

wykonanie umocnien siatkowo-kamiennych (materace gabionowe z przybiciem);
humusowanie skarp z obsianiem mieszanka traw.

A.04.00. OKRESLENIA PODSTAWOWE.

Uzyte w ST wymienione ponizej okresSlenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastepujgco:

Data rozpoczecia robét - jest to data podana w umowie, w ktérej wykonawca ma
rozpoczac¢ realizacje robot.

Data zakonczenia robot - jest to faktyczna data zakonczenia robot, stwierdzona
zapisem kierownika budowy w dzienniku budowy, potwierdzona nastgpnie
ustaleniami protokotu odbioru koncowego

Dokumentacja projektowa - dokumentacja projektowa, ktéra wskazuje lokalizacje,
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Inspektor Nadzoru - osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca),
odpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administrowanie kontraktem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawceg, upowazniona do
kierowania robotami i do wystgpowania w jego imieniu w sprawach realizacji
kontraktu.

Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt

z ponumerowanymi stronami, stluzacy do wpisywania przez Wykonawce¢ obmiaru
dokonywanych robét w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zalacznikow.
Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu
wydajacego, wydany zgodnie z obowijzujacymi przepisami, stanowigcy urzedowy
dokument przebiegu rob6t budowlanych, stuzacy do notowania zdarzen

i okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robdt, rejestrowania
dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inspektorem Nadzoru, Wykonawca 1 projektantem.

Materiaty - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania rob6t, zgodnie

z dokumentacjg projektowa i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inspektora Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robo6t lub
innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bgdaca autorem dokumentacji
projektowe;j.

Przedsiewziecie budowlane - kompleksowa realizacja remontu tacznie z calg
infrastrukturg techniczng.

Rekultywacja - roboty majace na celu uporzagdkowanie i przywrdcenie pierwotnych
funkcji terenom naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim
rob6t oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu
budowy.

Umowa - jest to umowa pomie¢dzy Zamawiajagcym i Wykonawcg o wykonanie robot
budowlanych w zaméwieniu publicznym



A.05.00. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, STWiORB i poleceniami Inspektora Nadzoru.

A.05.01. Przekazanie terenu budowy.

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
dziennik prowadzenia rob6t oraz egzemplarz dokumentacji projektowej i STWiORB.

A.05.02. Dokumentacja projektowa.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z

wykazem podanym w szczegétowych warunkach umowy. Wykonawca nie moze
wykorzystywac btedéw lub opuszczen w dokumentach przekazanych przez Zamawiajacego, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek. W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest
od odczytu ze skali rysunkow.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacjg projektowa
1 STWiORB. Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w STWiORB be¢da uwazane za
wartosci docelowe, od ktérych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materialéw i elementéw budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie bedag w petni zgodne z dokumentacja
projektowa lub STWiORB i1 wplynie to na niezadowalajaca jakos¢ elementu budowli, to takie
materiaty zostang zastgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonane ponownie na
koszt Wykonawcy.

A.05.03. Zabezpieczenie terenu budowy.

W czasie wykonywania rob6ét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, §wiatla ostrzegawcze,
sygnaty, itp., zapewniajagc w ten sposob bezpieczenstwo ruchu. Koszt zabezpieczenia terenu
budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest wtagczony w cen¢ umowna.

A.05.04. Ochrona Srodowiska w czasie wykonywania robét.

W trakcie realizacji robot, Wykonawca jest zobowigzany zna¢ i stosowac si¢ do przepisow
zawartych we wszystkich regulacjach prawnych w zakresie ochrony srodowiska. W okresie
realizacji oraz do czasu zakonczenia prac, Wykonawca bedzie podejmowat wszelkie stosowne
kroki, zeby stosowaé si¢ do wszystkich przepiséw i normatywéw w zakresie ochrony
srodowiska zar6wno na terenie prowadzonych robét jak i poza jego terenem. Unika¢ nalezy
dziatan szkodliwych dla innych jednostek wystepujacych na tym terenie w zakresie
zanieczyszczen, hatasu lub innych czynnikéw powodowanych jego dziatalnos$cia.

A.05.05. Bezpieczenstwo i higiena pracy.



Wykonawca dostarczy na teren rob6t i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne
dla zapewnienia bezpieczenstwa pracy. Zapewni wyposazenie i odziez wymagang dla
ochrony zycia 1 zdrowia pracownikow. Uwaza si¢, ze koszty zachowania zgodnosci ze
wspomnianymi wyzej przepisami sg wliczone w cen¢ umowna.

A.06.00. MATERIALY
A.06.01. Zrédta pozyskania materialow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
rob6t Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego zrddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materialéw i na wniosek Inspektora
Nadzoru przedstawi odpowiednie S$wiadectwa badan laboratoryjnych. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane
z dopuszczalnego zrédta w sposéb ciggly spelniajg wymagania STWiORB w czasie postepu
robot.

A.06.02. Pozyskiwanie materialéw miejscowych.

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od witascicieli i odnosnych wtadz na
pozyskanie materiatéw ze zrédel miejscowych wiaczajac w to zrédta wskazane przez
Zamawiajacego 1 jest zobowigzany dostarczy¢ Inspektorowi Nadzoru wymagane dokumenty
przed rozpoczeciem eksploatacji zrédta.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatéw pochodzacych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatéw, dzierzawy i inne, jakie
okazg si¢ potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i naklad czasowo zdjete z terenu wykopOw i miejsc pozyskania materiatow
miejscowych bedg formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po
ukonczeniu robaét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z
innych miejsc wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystane do robé6t lub
odwiezione na odktad odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora Nadzoru.
Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi,
ktore zostalty wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng
zgode Inspektora Nadzoru. Eksploatacja zrédet materialéw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

A.06.03. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z terenu budowy. Kazdy rodzaj rob6t, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane
materialty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem,
usuni¢ciem 1 niezaptaceniem

A.06.04. Wariantowe stosowanie materialow.
Jesli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi

Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 1 tydzien przed uzyciem tego materiatu,
albo w okresie dtuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie badan wymaganych
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przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

A.06.05. Przechowywanie i skladowanie materialow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu gdy beda one
uzyte do robdt, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swoja jakos¢
i wlasciwosci 1 byty dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.

Miejsca czasowego skladowania materialow beda zlokalizowane w obrebie terenu
budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem Nadzoru lub poza terenem budowy
w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Inspektora
Nadzoru.

A.07.00. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do rob6t
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w STWiORB lub dokumentacji projektowej; w przypadku
braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony
i zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos$¢ sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie

z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB i wskazaniach Inspektora
Nadzoru. Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowos$ci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami
ochrony srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy do Inspektora Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania i badan okresowych, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak réwniez naprawia¢ lub wymieniaé sprzet
niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub STWiORB przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia 1 narz¢dzia niegwarantujace zachowania warunkéw
umowy, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i niedopuszczone do robét.

A.08.00. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych
materiatow. Liczba §rodkéw transportu powinna zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, STWiORB 1 wskazaniach Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace
przepisOw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na o$ i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie speniajace tych warunkéw moga byé
dopuszczone przez Inspektora Nadzoru, pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego
uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
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uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy. )
A.09.00. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy
oraz za jakos$¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢
z dokumentacja projektowa 1 wymaganiami STWiORB oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robét.
Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w dokumentacji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inspektora Nadzoru.
Biedy popetnione przez Wykonawc¢ w wytyczeniu 1 wyznaczaniu robot zostang, usunigte
przez Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad okaze si¢ skutkiem btedu
zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Sprawdzenie wytyczenia robdt lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora Nadzoru nic
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.
Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementow
robét beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor
Nadzoru uwzgledni wyniki badan materiatéw 1 robét, rozrzuty normalnie wystepujace przy
produkcji i przy badaniach materiatéw, dos§wiadczenia z przesziosci, wyniki badan
naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.
Polecenia Inspektora Nadzoru powinny by¢ wykonywane przez Wykonawcg w czasie
okreslonym przez Inspektora Nadzoru, pod grozba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe
z tego tytutu poniesie Wykonawca.

A.10.00. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
A.10.01. Zasady kontroli jakoS$ci robét.

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggnac¢ zatozong jakos¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatéw. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli.
Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary z czgstotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowe]
i STWiORB. Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos$¢ sg okre§lone
w STWiORB, normach i1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone,
Inspektora Nadzoru ustali, jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektora Nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowane urzadzenia
1 sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane
i odpowiadajag wymaganiom norm okreslajagcych procedury badan.

A.10.02. Badania i pomiary.

Wszystkie pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w STWiORB,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru. Przed przystgpieniem do pomiar6w, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru. Po wykonaniu pomiaru, Wykonawca przedstawi na
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pis$mie ich wyniki do akceptacji Inspektora Nadzoru.
A.10.03. Certyfikaty i deklaracje.

Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
-certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okreSlonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

-deklaracje¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

Polska Normg lub aprobatg techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacja okreslong w pkt 1 i ktére spetniajg wymogi
STWiORB.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sg wymagane przez STWiORB, kazda
partia dostarczona do robdt bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie
potrzeb) poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badan bgda
dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi Nadzoru.

Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

A.10.04. Dokumenty budowy.

(1) Dziennik budowy.

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego

i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do konca okresu
gwarancyjnego. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie =z
obowigzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwata technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalaczone do dziennika budowy protokoty 1 inne dokumenty beda oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

-date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

-date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji projektowej,

-date uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru harmonograméw robét,

-terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegdlnych elementéw robot,

-przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru,

-daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

-zgloszenia i daty odbioréw robét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych

1 ostatecznych odbioréw robot,

-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan  pogody 1 temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,
-zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,



-dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robét,

-dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

-dane dotyczace jako$ci materialéw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
z podaniem, kto je przeprowadzat,

-wyniki préb poszczegdlnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do ksigzki robét beda przedtozone
Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sig.

Decyzje Inspektora Nadzoru wpisane do ksigzki rob6t Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem
ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

(2) Ksiazka obmiaréw.

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementéw robdt. Obmiary wykonanych rob6t przeprowadza sie¢ w sposéb ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiaréw.

(3) Pozostate dokumenty budowy.
Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w punktach (1) - (2) nastepujace
dokumenty:

protokoty przekazania terenu budowy,

umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi 1 inne umowy cywilno-prawne,

protokoty odbioru robét,

protokoty z narad i ustalen,

korespondencje¢ na budowie.
Wszelkie dokumenty budowy begdg zawsze dostgpne dla Inspektora Nadzoru i przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy.

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.

Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy bedg zawsze dostepne dla Inspektora Nadzoru i1 przedstawiane
do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

A.11.00. OBMIAR ROBOT.
A.11.01. Ogélne zasady obmiaru robot.

Obmiar robét bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie
z dokumentacja projektowa 1 STWiORB, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru rob6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inspektora Nadzoru
o zakresie obmierzanych robo6t 1 terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiaréw.
Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w slepym kosztorysie
lub gdzie indziej w STWiORB nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia
wszystkich rob6t. Bigdne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pis$mie.
Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu platnosci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie lub oczekiwanym przez
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Wykonawcg i Inspektora Nadzoru.
A.11.02. Zasady okreslania ilosci robét i materialow.

Dtugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegélnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdluz linii osiowej. Jesli SST wiasciwe dla danych robdt nie
wymagaja tego inaczej, objetosci bedg wyliczone w nr jako dtugo$¢ pomnozona przez sredni
przekroj.

A.11.03. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beda
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te
lub sprzet wymagaja badan atestujacych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne $wiadectwa
legalizacji.
Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robot.

A.11.04. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Przed cz¢sciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w przypadku
wystepowania dluzszej przerwy w robotach. Obmiar rob6t zanikajacych przeprowadza si¢ w
czasie ich wykonywania. Obmiar robét podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich
zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb
zrozumialy 1 jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga
by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatgcznika do ksigzki obmiaréw, ktérego wzor zostanie
uzgodniony z Inspektorem Nadzoru.

A.12.00. ODBIOR ROBOT.
A.12.01 Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznosci od ustalen odpowiednich STWiORB, roboty podlegaja nastepujacym
etapom odbioru:
a) odbiorowi robo6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
¢) odbiorowi pogwarancyjnemu.

A.12.02. Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci
i jakosci wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.
Odbidr robét zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego post¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do ksigzki robét
1 jednoczesnym powiadomieniem Inspektora Nadzoru. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
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budowy i powiadomienia o tym fakcie Inspektora Nadzoru.

Jakos¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora Nadzoru na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu

o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, STWiORB

1 uprzednimi ustaleniami.

A.12.03. Odbiédr czesciowy.

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czesci rob6t. Odbioru
czeSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
robét dokonuje Inspektor Nadzoru.

A.12.04. Odbiér ostateczny roboét.
A.12.04.01. Zasady odbioru ostatecznego robét.

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t
w odniesieniu do ich ilo$ci, jakosci 1 wartosci. Catkowite zakonczenie rob6t oraz gotowos¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do ksigzki robét
z bezzwlocznym powiadomieniem na pismie o tym fakcie Zamawiajacego. Odbidr ostateczny
robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia
przez Inspektora Nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w pkt
A.12.04.02. Odbioru ostatecznego robdot dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego
w obecnosci Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajagca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw,
ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacja projektowg 1 STWi1ORB.
W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna si¢ z realizacjg ustalen przyjetych
w trakcie odbioréw robo6t zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t poprawkowych. W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt
poprawkowych komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru ostatecznego.
W przypadku stwierdzenia przez komisj¢, ze jakos¢ wykonywanych robét w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa 1 STWiORB
z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu
1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong wartos¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

A.12.04.02. Dokumenty do odbioru ostatecznego.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokot
odbioru ostatecznego robdt sporzagdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nast¢pujace dokumenty:

1. dokumentacj¢ projektowa podstawowsg z naniesionymi zmianami oraz dodatkows, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczegbtowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéw umowy i ew.
uzupetniajace lub zamienne),

3. ustalenia technologiczne,
4. ksigzke robét i ewentualnie ksigzke obmiaréw (oryginaty),

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw zgodnie
z STWiORB,
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6. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiaréw
zalagczonych do dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z STWiORB,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie rob6t towarzyszacych (np. na przetozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i1 przekazania
tych robét wiascicielom urzadzen,

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy
ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione
wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupetniajagcych wyznaczy komisja.

A.12.05. Gwarancja i odbiér pogwarancyjny.
A.12.05.01. Gwarancja.

Wykonawca zobowigzany jest udzieli¢ gwarancji usuni¢cia wad i usterek na okres 3
lat od dnia zakonczenia zadania.

A.12.05.02. Odbiér pogwarancyjny.

Polega na ocenie wykonanych rob6t zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych
przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbiér pogwarancyjny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad opisanych
w punkcie A.12.04. ,,0dbidr ostateczny robét".

A.13.00. PODSTAWA PEATNOSCI
A.13.01.Ustalenia ogélne.

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawag ptatnosci jest wartos¢
(kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w STWiORB i w dokumentacji projektowe;.
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob6t beda obejmowac:
-robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
-warto$¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkéw i transportu na teren budowy,
-warto$¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
-koszty posrednie, zysk kalkulacyjny 1 ryzyko,
-podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

A.13.02. Warunki umowy i wymagania ogélne.

Koszt dostosowania si¢ do wymagan warunkéw umowy i wymagan ogélnych zawartych w
STWiORB obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie
wyszczegdllnione
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w kosztorysie.
A.14.00. PRZEPISY ZWIAZANE.

Ustawa z dnia 20 lipca 2017 r. Prawo wodne (t.j. Dz. U. z 28 stycznia 2020 r. poz. 310 z
pozn. zm.)

Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane (tekst jednolity Dz. U. z 2017 r. poz. 1322 z
pozn. zm.)

Ustawa z dnia 27 marca 2003r. o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym (Dz. U.
Nr. 80 poz. 717 z p6zn. zm.)

Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001r. Prawo ochrony $rodowiska (jt. Dz. U. z 2013r. poz. 1232
z pézn. zm.)

Ustawa o udostepnianiu informacji o srodowisku i jego ochronie, udziale spoleczenstwa w
ochronie srodowiska oraz o ocenach oddziatywania na §rodowisko ( Dz. U. Nr 199, poz.
1227 z p6zn. zm.)

Oraz inne przepisy wykonawcze do ustawy Prawo wodne 1 Prawo budowlane oraz innych

majacych zastosowanie w wykonawstwie przedmiotu specyfikacji techniczne;.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA (SST)
B.01.00. ROBOTY POMIAROWE.

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem robo6t geodezyjnych przy liniowych robotach ziemnych zwigzanych z
realizacjg zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
wytyczeniem: - trasy umocnien dna i skarp rowu; — innych obiektéw na rowie oraz obstuga
geodezyjng budowy.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w OST A.06.00.

2.2. Rodzaje materialow

Do stabilizacji punktéw nalezy stosowa¢ paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m

1 dtugosci okoto 0,30 m.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy nalezy stosowac nastepujacy sprzet: - niwelatory, -
dalmierze, - tyczki, - laty, - taSmy stalowe, szpilki. Sprzet stosowany powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialty do wykonania pomiaréw mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujacymi Instrukcjami GUGIK
(od [1] do [7]). Przed przystgpieniem do robét Wykonawca powinien przeja¢ od
Zamawiajacego dane zawierajace lokalizacje 1 wspoétrzedne punktéw giéwnych trasy oraz
reperéw. W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien
przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbedne do szczegétowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie
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kwalifikacje 1 uprawnienia. Wykonawca powinien sprawdzi¢ czy rzedne terenu okreslone

w dokumentacji projektowej sg zgodne z rzeczywistymi rzednymi terenu. Jezeli Wykonawca
stwierdzi, ze rzeczywiste rzedne terenu istotnie réznig si¢ od rzednych okreslonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Inspektora Nadzoru. Wszystkie
roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie moga by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw przez Inspektora Nadzoru. Punkty wierzchotkowe,
punkty gtéwne trasy i punkty posrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajagce w sposéb wyrazny i jednoznaczny charakterystyke i potozenie tych punktéw.
Forma 1 wzor tych oznaczen powinny by¢ zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrong¢ wszystkich punktéow pomiarowych 1 ich
oznaczen w czasie trwania robét. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego
zostang zniszczone przez Wykonawce swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang one odtworzone na Kkoszt
Wykonawcy. Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidtowej realizacji
robdt naleza do obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gléwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych
Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposéb
trwaty. Maksymalna odlegtos¢ pomiedzy punktami 10 m. Repery robocze nalezy zatozyc
poza granicami rob6t zwigzanych z wykonaniem trasy cieku i obiektéw towarzyszacych. Jako
repery robocze mozna wykorzysta¢ punkty state na stabilnych, istniejagcych budowlach
wzdtuz trasy rzeki. O ile brak takich punktéw, repery robocze nalezy zatozy¢ w postaci
stupkéw betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w
spos6b wykluczajacy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru . Rzedne reperéw
roboczych nalezy okreslac z taka doktadnoscia, aby Sredni btad niwelacji po wyréwnaniu byt
mniejszy od 4mm/km, stosujac niwelacje podwojng w nawigzaniu do reperéw panstwowych.
Repery robocze powinny by¢ wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajagce wyrazne i
jednoznaczne okreslenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4. Wyznaczenie osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacj¢ projektowg oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej. OS$ trasy
powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odlegtosci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 10 m.
Rzedne niwelety punktéw osi trasy nalezy wyznaczy¢ z doktadnoscig do 1cm w stosunku do
rzednych niwelety okreslonych w dokumentacji projektowej. Do utrwalenia osi trasy

w terenie nalezy uzy¢ materiatbw wymienionych w pkt. 2.2.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyznaczenie krawedzi nasypow i
wykopéw na powierzchni terenu (okre§lenie granicy robot), zgodnie z dokumentacja
projektowa oraz w miejscach wymagajacych uzupelnienia dla poprawnego przeprowadzenia
robdt i w miejscach zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru. Do wyznaczania krawedzi
nasypow i wykopoéw nalezy stosowaé dobrze widoczne paliki. Profilowanie przekrojow
poprzecznych musi umozliwia¢ wykonanie nasypéw i wykopéw o ksztalcie zgodnym z
dokumentacjg projektow3.

5.6. Wyznaczenie polozenia elementéw umocnien lub budowli

Dla elementéw umocnien lub budowli nalezy wyznaczy¢ ich potozenie w terenie poprzez: a)
wytyczenie osi obiektu, b) wytyczenie punktéw okreslajagcych usytuowanie (kontur) obiektu.
Potozenie obiektu w planie nalezy okresli¢ z doktadnoscia okreslona w pkt. 5.4.

5.7. Obstluga geodezyjna budowy

Zapewnienie obstugi geodezyjnej na kazdym etapie przebudowy obiektu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2. Kontrola jakos$ci prac pomiarowych

Kontrole jako$ci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy i punktéw
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wedlug ogdélnych zasad okreSlonych w instrukcjach i
wytycznych GUGIK (od [1] do [7]) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robot

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest km obstugi geodezyjne;j

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

8.2. Sposéb odbioru robét

Odbidr robot zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca
przedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km. wykonanych robdét obejmuje: — koszt zapewnienia niezbednych czynnikéw
produkcji, — zakup, dostarczenie 1 skladowanie potrzebnych materiatéw, — sprawdzenie
wyznaczenia punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych, — uzupetnienie osi
trasy dodatkowymi punktami, — wyznaczenie dodatkowych punktéw wysokosciowych, —
wyznaczenie przekrojéow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych
przekrojéw, — wy[ITTTITil[] [Tkrllu [ITbIIpilITITil] brilgow rllki; — [IItlbililowanie
punktow w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem i oznakowanie ulatwiajace
odszukanie 1 ewentualne odtworzenie; — wykonanie powykonawcze] dokumentacji
geodezyjnej, — koszty osrodkéw geodezyjnych, — wszystkie inne czynno$ci nieujete, a
konieczne do wykonania w ramach niniejszej specyfikacji.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

[1]. Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

[2]. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Giéwny Urzad Geodezji

1 Kartografii, Warszawa 1979.

[3]. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIiK 1978.

[4]. Instrukcja techniczna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGiK 1983.

[5]. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGiK 1979.

]. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIiK 1983.

]. Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGiK 1983.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.02.00. ROBOTY ZIEMNE (odbudowa koryta, wykopy, zaladunek na S$rodki
transportowe, wbudowanie w wyrwy w skarpach lub w dnie)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru rob6t zwigzanych z odbudowa koryta, wykopy, zatadunek na srodki
transportowe, wbudowanie w wyrwy w skarpach lub w dnie w ramach zadania
inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy

1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych

z: odbudowg koryta, wykopami, zatadunkiem na S$rodki transportowe, wbudowaniem w
wyrwy w skarpach lub w dnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST A.04.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdblne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST A.07.00

3.2. Sprzet do robét ziemnych w Korycie rzeki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbudowa koryta oraz odmuleniem dna rzeki nalezy
stosowaé: koparko — spycharki kotowe lub gasiennicowe z tyzka o pojemnosci 0,25 — 0,6 m’
(takze skarpowa do odmulania ciekéw). Czes¢ robot wykonywana bedzie recznie dlatego
niezbedne bedg topaty, szpadle i inny sprz¢t do recznego wykonywania rob6t ziemnych w
miejscach, gdzie prawidlowe wykonanie robét sprzetem zmechanizowanym nie jest mozliwe.
4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport urobku wydobytego z koryta rzeki

Urobek nalezy przemieszcza¢ z zastosowaniem transportu samochodowego lub ciggnikami z
przyczepa. Wybor S$rodka transportu zalezy od odleglosci, warunkéw lokalnych i
przeznaczenia gruntu.

W miejscach przewidzianych w projekcie transport w obrebie koryta rowu odbywac si¢ moze
takze przy uzyciu taczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zasady wykonywania robét ziemnych

Remont rowu powinno by¢ wykonane mechanicznie wraz z pracami uzupelniajagcymi
wykonywanymi r¢cznie. Urobek pozyskany podczas wykonywania tych robdt nalezy
wywiez¢ na miejsce wyrw 1 wbudowac¢ w ubytkach skarp lub dna.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.
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6.2. Kontrola usunie¢cia gruntu

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia gruntu lub
wykonania formowania koryta przez nasypywanie i zaggszczenie.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST A.11.00”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa dla rozbudowy koryta jest m’. Ilo§¢ robét okresla si¢ na podstawie
dokumentacji projektowe;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena jednostkowa obejmuje:

- prace pomiarowe i oznakowanie robot,

- sprowadzenie sprzetu do wykonania robot,

- odspojenie gruntu z transportem urobku,

- profilowanie z gruba dna i skarp wykopu

10. Przepisy zwigzane

[1] PN-B-06050. Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogdlne.

[2]. PN-B-02480. Grunty budowlane, okreslenia, symbole, podzial i opis gruntow.

[3]. PN-EN ISO 14688-1. Badania geotechniczne. Oznaczanie i klasyfikowanie gruntéw.
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B.00.00. SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.00.03. ZASYPANIE WYRW WRAZ Z ZAGESZCZENIEM

1.Wstep
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem robdt geodezyjnych przy zasypaniu wyrw z zageszczeniem zwigzanych z
realizacjg zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.
1.2.  Zakres stosowania ST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.
1.3.  Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji maja zastosowanie przy zasypywaniu wyrw z
zageszezeniem jak w projekcie.
1.4. OKreSlenia podstawowe.
Wskaznik zageszczenia gruntu - wielko$¢ charakteryzujaca stan zageszczenia gruntu,
okreslona wg wzoru;

Pd

Is= 00

Pds
gdzie:

Pd - gestos$¢ objetosciowa szkieletu zaggszczonego gruntu w [Mg/m3]

Pds- maksymalna gestos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotnosci
optymalnej, okreslona w normalnej prébie Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481, stuzaca do
oceny zageszczenia gruntu w robotach ziemnych w [Mg/m3], badania wykona¢ zgodnie z
normg BN-77/8931-12.

Wskaznik roznorodnosci - wielko$¢ charakteryzujaca zageszczalno$¢ gruntéw niespoistych,
okres§lona wg wzoru:

deo
U= 00
dio
gdzie:
deo - S$rednica oczek sita przez ktére przechodzi 60% gruntu [mm]
djp - Srednica oczek sita przez ktére przechodzi 10% gruntu [mm)]

Pozostale okreslenia podane w niniejszej ST sg zgodne z obowigzujacymi polskimi normami i
ST-. "Wymagania Ogélne"
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace Robot.

Wykonawca Robét jest odpowiedzialny za jako$¢ oraz za ich zgodnos$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.

Ogo6lne wymagania podano w ST "Wymagania Ogdlne".

2. Materiaty

Materiatem stosowanym do zasypania wykopoéw fundamentowych do poziomu terenu sg
grunty rodzime i dowiezione, jezeli tylko spetniaja nastgpujace warunki:

- nie sg to grunty organiczne, materialy agresywne w stosunku do budowli, wykazujace
pecznienie, odpady chemiczne, odpady ze spalania $mieci, grunty zawierajace frakcje
powyzej 100 mm,
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W przypadku koniecznoS$ci zasypania wykopu piaskiem zgodnie z Dokumentacja Projektowa,
nalezy stosowac¢ piasek $redni, piasek gruby, zwir, o uziarnieniu mieszanym z udziatem
frakcji ponizej 0,06 mm nie wigkszym niz 15% wagowo.

3. Sprzet

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00. Sprzet uzywany do
zasypywania wykopow i zaggszczania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
4. Transport

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport sprzetu i materialow

Sprzet 1 materialty do wykonania pomiaréw mozna przewozi¢ dowolnymi sSrodkami
transportu. Zatadunek, transport, roztadunek i sktadowanie materiatéw do zasypywania wyrw
powinny odbywac si¢ tak aby zabezpieczy¢ grunt przed zanieczyszczeniem 1 utratg
wymaganych wiasciwosci.

5. Wykonanie robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.
5.2. Zasypywanie wykopow.

Zasypywanie wyrw powinno by¢ przeprowadzone przed wykonaniem w nich
projektowanych elementéw obiektu i okreslonych robét. Przed rozpoczgciem zasypania wyrw
ich dno powinno by¢ oczyszczone z gruzu oraz ewentualnych innych zanieczyszczen obcych,
a w przypadku potrzeby odwodnione. Jezeli dno wykopu znajdowac si¢ bedzie pod woda,
niezbedne bedzie stwierdzenie czystosci dna. Do zasypywania powinien by¢ uzyty grunt
rodzimy lub przywieziony po zakupieniu, nie zamarznigty i bez jakichkolwiek zanieczyszczen
(np. torfu, darniny, korzeni, odpadkéw budowlanych lub innych materiatéw). Grunt uzyty do
zasypania wykopéw powinien by¢ zageszczony przynajmniej tak jak grunt wokét wykopu.

W  przypadku zasypywania wyrw zlokalizowanych w miejscach w ktorych bedzie
wykonywana budowla wodna nalezy stosowa¢ grunt zasypowy taki jak dla nasypu i
zageszezac go tak jak przy wykonywaniu nasypow.
5.3. Zageszczanie gruntu w wyrwach.
Kazda warstwa gruntu w wyrwach powinna by¢ zageszczana mechanicznie. Grubos¢
zageszezanych warstw winna wynosic:
a) przy zageszczaniu ubijakami recznymi- max. 0,2 m,
b) przy zageszczaniu zaggszczarkami, wibratorami lub ubijakami mechan. - max. 0,4 m,
W okolicach urzadzen lub warstw odwadniajagcych oraz instalacji grunt powinien by¢
zageszczany recznie. Zageszczenie gruntu powinno by¢ stwierdzone laboratoryjnie, a
wskaznik zageszczenia powinien by¢ rowny wskaznikowi zageszczenia gruntu rodzimego.
Wilgotno$¢ gruntu zageszczanego w danej warstwie winna by¢ zblizona do wilgotnosci
optymalne;j.
Przy zageszczaniu gruntow nasypowych, dla uzyskania réwnomiernego wskaznika nalezy:
« rozsciela¢ grunt warstwami poziomymi o réwnej grubos$ci, sposobem rgcznym lub
lekkim sprzetem mechanicznym,
« warstwe nasypanego gruntu zageszczac na calej szerokosci, przy jednakowej liczbie
przejs¢ sprzetu zageszczajacego,
« prowadzi¢ zageszczanie od krawedzi ku srodkowi nasypu.
W obrebie klina odtamu tj. w odlegtosci okoto 5 m od $cian budowli nalezy jako zasypki lub
gruntu do formowania nasypdéw/zasypki wyrw uzywac¢ wytacznie grunty niespoiste, dobrze
przepuszczalne.
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6. Kontrola jakosci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST A.10.00.
6.2. Kontrola jakoS$ci

Przed przystapieniem do zasypania wyrw nalezy sprawdzi¢ stan wyrw: czy sg 0czyszczone ze
smieci, pozostalosci po rozebranych budowlach. Ponadto nalezy sprawdzi¢ rodzaj 1 stan
gruntu przeznaczonego do zasypania wykopéw. Grunt powinien odpowiada¢ wymaganiom
punktu 2 niniejszej Specyfikacji.

Kontroli podlega réwniez sposOb zageszczania gruntu zgodnie z punktem 5 niniejszej
Specyfikacji.

7. Obmiar

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.

7.2. Obmiar
Jednostka obmiaru jest 1 m® przestrzeni wypelnienia gruntem zasypowym. Ilo§¢ robét okresla
si¢ na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian zaaprobowanych przez
Inspektora Nadzoru i sprawdzonych w naturze.

8. Odbioér koncowy

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.
8.2. Sposéb odbioru robot

Wg ST ,,wymagania ogélne’’.

9. Platnos¢

9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo§¢ m3 zasypanego wykopu wg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje dostarczenie z odktadu lub w przypadku zasypania wykopdéw gruntem piaszczystym
z dowozu zgodnie z Dokumentacja Projektowa pozyskanie tego gruntu oraz transportem na
miejsce wbudowania, przygotowanie i wbudowanie zaakceptowanego przez Inspektora
Nadzoru materiatu z jego zagg¢szczeniem do poziomu oznaczonego projektem.

10.  Przepisy zwigzane

PN-86/B-02480 Grunty budowlane. Okreslenia, symbole, podziat i opis gruntow.

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania w zakresie wykonywania i badania
przy odbiorze.

BN-72/8932-01 Budowle drogowe i kolejowe .Roboty ziemne.

PN-74/B-04452 Grunty budowlane. Badania polowe.

PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B. 00.04. PLANTOWANIE SKARP WYKOPOW I NASYPOW
1. Cze¢s¢ ogodlna

1.1. Przedmiot Szczegétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z plantowaniem skarp wykopéw i nasypow (wyrw) zwigzanych z realizacja zadania
inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
plantowaniem skarp wykopéw i skarp i korony nasypéw zgodnie z lokalizacjg podang w
Dokumentacji Projektowe;.

1.4 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogoélne wymagania dotyczace roboét

Ogodlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. Materialy

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2.2. Materialy

Materiaty nie wystepuja.

3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet do wykonania robot

Do wykonania robét nalezy stosowa¢ narzedzia zgodnie z potrzebami.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2 Transport materialéw

Transport materiatow nie wystepuje

5. Wykonanie robét

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00..

5.2. Zakres wykonania robot
Plantowanie skarp i dna wykopu lub skarp i dna w czgsci rowu gdzie zostang zabudowany
WYIrwy.

6. Kontrola jakoS$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w OST A.10.00.

6.2. Kontrola jakos$ci

Wyznaczanie miejsca badania. W miejscach, gdzie w czasie ogledzin stwierdzono
niedoktadnosci, nalez y sprawdzi¢ szablonem doktadnosci wykonania plantowania karpy.
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7. Obmiar robét
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg jest:
a) 1 m? (metr kwadratowy) plantowanej skarpy i dna rowu.

8. Odbiér robét

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.
8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Nie wystepuja.

9. Podstawy platnosci
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m plantowanej skarpy obejmuje:
- wykonanie plantowania skarp z doktadnoscig do 2 cm.
- kontrole prawidtowosci wykonania robot.

10. Przepisy zwiazane

BN-74/9191-02 — Urzadzenia wodno-melioracyjne. Wymagania i badania przy odbiorze.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.05.00. ROZBIORKA BETONOWYCH POZOSTALOSCI PO STOPNIACH LUB
WYLOTACH DRENARSKICH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru rob6t zwiazanych z rozebraniem betonowych pozostatosci po budowlach
w zwiazku z realizacjg zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy

i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia rob6t zwigzanych

z rozebraniem betonowych pozostatosci po budowlach:

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. MATERIALY

Nie wystepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet do wykonania robét zwiazanych z wyburzeniem obiektow

Do wykonania rob6t zwigzanych z wyburzeniem obiektéw budowlanych nalezy stosowac:

- koparko-spycharke wyposazona w mtot wyburzeniowy,

- mloty pneumatyczne,

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport materialéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym S$rodkiem transportu, m.in. samochdd
samowytadowczy lub ciagnik z przyczepa. Wybdr srodka transportu zalezy od odlegtosci

i warunkéw lokalnych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Czynnosci wstepne

Roboty rozbiérkowe obejmuja usunigcie z koryta rzeki wszystkich elementéw zniszczonych
budowli, zostato to przewidziane w dokumentacji projektowej/obmiarze robot.

Obiekty znajdujace si¢ w pasie robot nie przeznaczone do usunig¢cia, powinny byC przez
Wykonawce zabezpieczone przed uszkodzeniem. Jezeli obiekty, ktére majg by¢ zachowane,
zostang uszkodzone lub zniszczone przez Wykonawce, to powinny one by¢ odtworzone na
jego koszt, w spos6b zaakceptowany przez Zamawiajacego.

5.3. Roboty rozbiorkowe

Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub
rozbiérkowej obiektow przewidzianych do rozbidrki, Inspektor Nadzoru moze poleci¢
Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w ktérej bedzie okreslony przewidziany
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odzysk materiatow.

Wszystkie obiekty przewidziane do rozbiérki, wykonane z elementéw mozliwych do
powtdrnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez powodowania zb¢dnych uszkodzen.

O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscig Wykonawcy, powinien on przewies¢ je na
miejsce okreslone przez Inspektora Nadzoru.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2. Kontrola jakosci robét rozbiérkowych

Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletno$ci usunigcia resztek
budowli oraz sprawdzeniu uszkodzen -elementéw przewidzianych do powtdrnego
wykorzystania.

Zageszczenie gruntu wypetniajacego doly po usunigtych kamieniach, blokach skalnych lub
obiektach budowlanych powinno spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w SST ,,Roboty
ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest m® (metr sze$cienny) rozebranych obiektéw budowlanych,
usuni¢tych kamieni lub blokéw betonowych

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 m’ rob6t obejmuje:

- rozebranie 1 wyburzenie obiektéw budowlanych,

- odwiezienie materiatu z rozbidrki,

- sortowanie 1 pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

- ewentualne zasypanie i zagg¢szczenie gruntu w dotach (wykopach) po usunigtych obiektach,
- usuniecie kamieni 1 blokéw betonowych,

- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Nie wystepuja.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.06.00. KONSTRUKCJE BETONOWE (Wykonanie wylotéw drenarskich i
ewentualnie betonowego oczepu scianki szczelnej na przeponie lub stopniu)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdétowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem wylotéw drenarskich lub betonowego
oczepu S$cianki szczelnej na przeponie lub stopniu w zwigzku z realizacja zadania
inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy

1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajgce 1 majace
na celu wykonanie robdt ziemnych i konstrukcyjnych wystepujacych w obiektach objetych
przedmiarem robot.

W zakres tych rob6t wchodza:

— roboty pomiarowe,

— wykopy,

— montaz szalunkéw, zbrojenia,

— wykonanie betonowych elementéw/budowli.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe s3g zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.

Konstrukcje betonowe - konstrukcje z betonu niezbrojonego lub wykonane z zastosowaniem
zbrojenia wiotkimi pretami stalowymi w ilosci mniejszej od minimalnej dla konstrukcji
zelbetowych.

Konstrukcje zelbetowe - konstrukcje betonowe, zbrojone wiotkimi pretami stalowymi
wspotpracujacymi z betonem w ilosci nie mniejszej od ilosci okreslonej jako minimalnej dla
konstrukcji zelbetowych.

Beton zwykty - beton wykonany z cementu wody, kruszywa mineralnego o frakcjach
piaskowych i grubszych oraz ewentualnych dodatkéw mineralnych i domieszek chemicznych.
Mieszanka betonowa - mieszanina wszystkich sktadnikéw przed zwigzaniem betonu.

Beton towarowy - mieszanka betonowa wykonana 1 dostarczona przez wytworce
Zewnetrznego.

Zaczyn cementowy - mieszanina cementu i wody.

Zaprawa - mieszanina cementu, wody, sktadnikéw mineralnych i ewentualnych dodatkéw
przechodzacych przez sito kontrolne o boku oczka kwadratowego 2 mm.

w/c - wskaznik wodno-cementowy; stosunek wody do cementu w zaczynie cementowym.
Rusztowania montazowe - pomocnicze budowle stuzace do przenoszenia obcigzen od
konstrukcji, montowanej z gotowych elementéw lub wykonywanej na miejscu.

Rusztowania robocze - pomocnicze budowle stuzace do przenoszenia ci¢zaru ludzi i sprzetu.
Deskowania - pomocnicze budowle stuzagce do formownia elementéw betonowych
wykonywanych na miejscu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdblne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.06.00.
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2.2. Wymagania szczegélowe

2.2.1. Mieszanka betonowa

Do wykonywania konstrukcji betonowych 1 zelbetowych mozna stosowaé mieszanke
betonowg wykonywang samodzielnie przez Wykonawce lub mieszanke betonowg
wykonywang w Wytworni tzw. "beton towarowy". Sktadniki mieszanki betonowej jak i sama
mieszanka muszg by¢ zgodne z wymaganiami niniejszej SST i dokumentacji projektowe;.
Mieszanka betonowa powinna posiada¢ atest zapewniajacy uzyskanie parametrow
technicznych betonu podanych w projekcie. W przypadku stosowania mieszanki
wykonywanej samodzielnie przez Wykonawce produkcja mieszanki betonowej powinna si¢
odbywac¢ na podstawie receptury laboratoryjnej opracowanej przez Wykonawce lub na jego
zlecenie i zatwierdzonej przez Inspektora Nadzoru.

2.2.2. Stal zbrojeniowa

Stal do zbrojenia betonu powinna by¢ zgodna z projektem i posiada¢ znak towarowy lub atest
Odbidr stali na budowie powinien by¢ dokonany na podstawie atestu hutniczego dotaczonego
przez wytworce stali. Tre$¢ atestu powinna by¢ zgodna z postanowieniami odpowiednich
norm branzowych. Cechowanie wigzek 1 kregdw powinno by¢ zgodne z postanowieniami
odpowiednich norm branzowych. Stal zbrojeniowa powinna by¢ magazynowana pod
zadaszeniem w przegrodach lub stojakach z podzialem wg wymiaréw 1 gatunkéw. Nalezy
dazy¢, by stal byta magazynowana w miejscu nienarazonym na nadmierne zawilgocenie lub
zanieczyszczenie. Do montazu pretow zbrojenia nalezy uzywac wyzarzonego drutu stalowego
tzw. wigzatkowego o $rednicy nie mniejszej niz 1,0 mm. Przy $rednicach wiekszych niz 12
mm stosowac drut wigzatkowy o srednicy 1,5 mm.

2.2.3. Materialy spawalnicze

Do spawania nalezy uzywa¢ elektrod odpowiednich do gatunku stali zbrojenia oraz
odpowiadajace wymaganiom normy: PN-91/M-69430.

2.2.4. Podkladki dystansowe

Dopuszcza si¢ stosowanie stabilizatoréw i podktadek dystansowych z betonu lub zaprawy
oraz z tworzyw sztucznych. Podktadki dystansowe muszg by¢ mocowane do pretéw. Nie
dopuszcza si¢ stosowania podktadek dystansowych z drewna, cegty lub pretéw stalowych.
2.2.5. Deskowania

Do wykonywania deskowan nalezy stosowa¢ materialy zgodne z wymaganiami normy PN-S-
10040:1999, a ponadto:

- drewno powinno odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-91/0-95018, PN-75/0-96000,

- sklejka powinna odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN 636--3:2001,

- gwozdzie budowlane powinny odpowiada¢ wymaganiom normy PN-84/M-81000.

- deskowania uniwersalne powinny by¢ w dobrym stanie technicznym,

- do smarowania elementéw deskowan stykajacych si¢ z betonem nalezy stosowa¢ $rodki
antyadhezyjne parafinowe przeznaczone do tego typu zastosowan.

Materiaty stosowane na deskowania nie mogg deformowac si¢ pod wptywem warunkéw
atmosferycznych, ani na skutek zetkniecia si¢ z mieszankg betonowa.

2.2.6. Materialy zastosowane przy wykonywaniu przejazdu gospodarczego

- beton C 12/15, - beton C 25/30, - stal zbrojeniowa 34GS StOS, kregi zelbetowe $r. 1000
mm, - dwuteownik ITE 300, - rury na porgcze - DN50 mm o gr $cianki 3 mm St3S, -
podjazdy do ptyty mostowej wzmocnione narzutem z ttucznia, - umocnienia pod przejazdami
— plyty zelbetowe azurowe gr. 12 cm. Do zasypywanie wykopéw moze by¢ uzyty grunt
wydobyty z tego samego wykopu, nie zamarzni¢ty i bez zanieczyszczen takich jak ziemia
roslinna, odpadki materiatéw budowlanych itp. zasypki za mury oporowe:

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet do wykonania robét zwiazanych z budowg przejazdu gospodarczego
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Roboty zwigzane z wykonaniem konstrukcji betonowych 1 zelbetowych mogg by¢
wykonywane re¢cznie lub mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprz¢tu przeznaczonego do
wykonywania zamierzonych robot.

Wykonawca powinien dysponowa¢ m.in.:

1) do przygotowania mieszanki betonowe;j:

- betoniarkami o wymuszonym dziataniu.

- dozownikami wagowymi o odpowiedniej doktadnosci z aktualnym $wiadectwem legalizacji,
- odpowiednio przeszkolong obstuga.

2) do wykonania deskowan:

- sprzetem ciesielskim

- samochodem skrzyniowym.

- zurawiem o udzwigu dostosowanym do ciezaru elementéw deskowan.

3) do przygotowania zbrojenia:

- gigtarkami.

- nozycami,

- prostowarkami.

- innym sprzegtem stanowigcym wyposazenie zbrojami.

4) do uktadania mieszanki betonowej:

- pojemnikami do betonu,

- pompami do betonu,

- wibratorami wglebnymi o odpowiedniej $rednicy,

- wibratorami przyczepnymi.

- fatami wibracyjnymi.

- zacieraczkami do betonu.

5) do obrobki i pielegnacji betonu:

- szlifierkami do betonu.

6) do wykonania konstrukcji z dwuteownika:

- szlifierki katowe,

- palniki acetylenowe,

- spawarki,

Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniac
wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport materialow

Mieszanki betonowe mogg by¢ transportowane mieszalnikami samochodowymi. Ilo§¢
samochodéw nalezy dobra¢ tak, aby zapewni¢ wymagang szybko$¢ betonowania z
uwzglednieniem odlegtosci dowozu, czasu twardnienia betonu oraz koniecznej rezerwy w
przypadku awarii samochodu. W czasie transportu w mieszance nie moze nastapic:
segregacja, zmiana konsystencji i sktadu. Czas transportu i wbudowania mieszanki betonowej
nie powinien by¢ dtuzszy od wartosci podanych w normie PN-S-10040:1999.

Wszelkie zanieczyszczenia drég publicznych Wykonawca bedzie usuwal na biezaco i na
wilasny koszt.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zakres wykonania robot

Roboty zwigzane z wykonaniem elementéw konstrukcyjnych nalezy prowadzi¢ zgodnie

z opracowang przez Wykonawce i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru "Dokumentacja
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technologiczng". Betonowanie mozna rozpoczg¢ po uzyskaniu zezwolenia Inspektora
Nadzoru, potwierdzonego wpisem do Dziennika Budowy.

5.2.1. Wykonanie deskowan

Deskowanie elementéw licowych powinno by¢ wykonywane z elementéw deskowan
uniwersalnych umozliwiajacych uzyskanie estetycznej faktury zewnetrznej. Elementy
dodatkowe mozna wykona¢ z drewna w postaci tarcicy lub sklejki. Materialy stosowane na
deskowania nie moga deformowac si¢ pod wptywem warunkéw atmosferycznych, ani na
skutek zetknigcia si¢ z masg betonowa. Elementy ulegajace zakryciu mozna deskowac przy
uzyciu tarcicy. Deskowania z tarcicy nalezy wykona¢ z desek drzew iglastych klasy nie
nizszej niz K33. Deski grubos$ci nie mniejszej niz 18 mm i szerokos$ci nie wigkszej niz 18 cm,
powinny by¢ jednostronne strugane i przygotowane do zestawienia na piéro i wpust.

W przypadku stosowania desek bez wpustu i pidra nalezy szczeliny miedzy deskami
uszczelni¢ taSmami z blachy metalowej lub z tworzyw sztucznych albo masami
uszczelniajacymi z tworzyw sztucznych. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na uszczelnienie
stykéw $cian z dnem deskowania. Szczegdlng uwage przy wykonywaniu deskowan nalezy
zwroci¢ na elementy tworzgce fakture $cian licowych i zapewniajace niezmienno$¢ przekroju
poprzecznego elementéw konstrukcji.

Zaleca si¢ stosowanie fazowania krawedzi elementu betonowego listwami o wymiarach od 2-
4 cm na stykach dwéch prostokatnych do siebie $cian, szczegdlnie w stykach wklestych.

Przy podparciu deskowania rusztowaniem nalezy unika¢ punktowego przekazywania sit. Po
zmontowaniu deskowania powierzchni¢ styku z betonem pokrywac trzeba srodkami

o dziataniu antyadhezyjnym. Srodki te nie moga powodowaé¢ plam ani zmian w odcieniach
powierzchni betonu.

Przed przystapieniem do betonowania nalezy usuna¢ z powierzchni deskowania wszelkie
zanieczyszczenia (widry, wode, 16d, liscie, elektrody, gwozdzie, drut wigzatkowy itp.).
Dopuszczalne odchylenia od wymiaréw nominalnych przewidzianych projektem nalezy
przyjmowac zgodnie z odpowiednimi normami.

5.2.2. Przygotowanie zbrojenia i elementow konstrukcyjnych

Prety, walcowki i dwuteowniki przed ich uzyciem do zbrojenia i wykonania konstrukcji
nalezy oczy$ci¢ z zendry, luznych ptatkéw rdzy, kurzu i btota. Prety zbrojenia oraz
dwuteowniki zanieczyszczone tluszczem (smary, oliwa) lub farbg olejng nalezy opalaé

np. lampami lutowniczymi, az do catkowitego usunigcia zanieczyszczen.

Czyszczenie pretow i dwuteownikow powinno by¢ dokonywane metodami nie powodujacymi
zmian we wlasciwos$ciach technicznych stali ani p6Zniejszej ich koroz;ji.

Stal pokrytg rdzg oczyszcza si¢ szczotkami recznie lub mechanicznie. Po oczyszczeniu nalezy
sprawdzi¢ wymiary przekroju poprzecznego pretdw. Dopuszczalna wielko$S¢ miejscowego
wykrzywienia pretow nie powinna przekracza¢ 4 mm, w przypadku wiekszych odchytek stal
zbrojeniowg nalezy prostowac.

Prety oraz dwuteowniki ucina si¢ z doktadnoscig do 1 cm. Cigcie przeprowadza si¢ przy
pomocy mechanicznych nozy. Dopuszcza si¢ réwniez cigcie palnikiem acetylenowym.

Haki, odgigcia i rozmieszczenie zbrojenia nalezy wykonywa¢ wg dokumentacji projektowe;j

z rbwnoczesnym zachowaniem postanowien wytycznych

Gigecie pretow nalezy wykona¢ zgodnie z dokumentacjg projektowa i wytycznymi stosowania
stali zbrojeniowe;.

Nalezy zwroci¢ uwage przy odbiorze hakéw i odgig¢ na ich zewngtrzng strong.
Niedopuszczalne sg tam pgknigcia powstale podczas wyginania.

5.2.3. Montaz zbrojenia

Zbrojenie nalezy uktada¢ po sprawdzeniu 1 odbiorze deskowan. Nie nalezy podwieszac

i mocowac do zbrojenia deskowan, pomostéw transportowych, urzadzen wytwoérczych

1 montazowych.
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Montaz zbrojenia z pojedynczych pretdw powinien by¢ dokonywany bezposrednio

w deskowaniu. Montaz zbrojenia bezposrednio w deskowaniu zaleca si¢ wykonywac przed
ustawieniem szalowania bocznego. Dla zachowania wiasciwej otuliny nalezy uktadane

w deskowaniu zbrojenie podpiera¢ podktadkami betonowymi lub z tworzyw sztucznych

o grubosci réwnej grubosci otulenia. Stosowanie innych sposob6éw zapewnienia otuliny,

a szczegllnie podktadek z pretéw stalowych jest niedopuszczalne. Na wysokosci $cian
licowych wykonuje si¢ konieczne otulenie za pomocg podktadek plastykowych
pierscieniowych. Rodzaj podkiadek dystansowych podlega akceptacji przez Inspektora
Nadzoru. Szkielety zbrojenia powinny by¢, o ile to mozliwe, prefabrykowane na zewnatrz.

W szkieletach tych wezty na przecigciach pretdw powinny by¢ potaczone przez spawanie,
zgrzewanie lub wigzanie na podwdjny krzyz wyzarzonym drutem wigzatkowym:

- przy srednicy pretéw do 12 mm o $rednicy nie mniejszej niz 1,0 mm

- przy $rednicy pretow powyzej 12 mm o $rednicy nie mniejszej niz 1,5 mm

Uktad zbrojenia konstrukcji musi umozliwi¢ jego doktadne otoczenie przez jednorodny beton.
Po ulozeniu zbrojenia w deskowaniu, rozmieszczenie pretow wzgledem siebie i wzgledem
deskowania nie moze ulec zmianie.

Rozstawa zbrojenia, $rednice i otuliny powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa

i normg PN-91/S-10042.

Uktadanie zbrojenia bezposrednio na deskowaniu i podnoszenie na odpowiednig wysoko$¢ w
trakcie betonowania jest niedopuszczalne. Laczenie pretow nalezy wykonywac zgodnie z PN-
91/S-10042. Do zgrzewania i spawania pretéw mogag by¢ dopuszczeni tylko spawacze majacy
odpowiednie uprawnienia.

Skrzyzowania pretow nalezy wigza¢ migkkim drutem lub spawa¢ w ilosci min 30%
skrzyzowan. Minimalna odlegtos¢ od krzywizny preta do miejsca gdzie mozna na nim
potozy¢ spoine wynosi 10 $rednic.

5.2.4. Wbudowanie mieszanki betonowej

Podawanie i uktadanie mieszanki betonowej

Roboty zwigzane z podawaniem 1 ukladaniem mieszanki betonowej powinny by¢
wykonywane zgodnie z wymaganiami normy PN-S-10040:1999.

Przed przystapieniem do uktadania betonu nalezy sprawdzi¢: polozenie zbrojenia, zgodnos$¢
rzednych z projektem, czysto§¢ deskowania oraz obecno$¢ wktadek dystansowych
zapewniajacych wymagang wielkos¢ otuliny.

Zageszczenie betonu

Roboty zwigzane z zaggszczaniem betonu powinny by¢ wykonywane zgodnie

z wymaganiami normy PN-S-10040:1999.

Przerwy w betonowaniu

Przerwy w betonowaniu nalezy sytuowa¢ w miejscach uprzednio przewidzianych

w dokumentacji projektowej lub w dokumentacji technologiczne;.

Uksztattowanie powierzchni betonu w przerwie roboczej powinno by¢ uzgodnione

z Projektantem, a w prostszych przypadkach mozna si¢ kierowa¢ zasada, ze powinna ona by¢
prostopadta do kierunku naprezen gtéwnych. Powierzchnia betonu w miejscu przerwania
betonowania powinna by¢ starannie przygotowana do potaczenia betonu stwardnialego ze
Swiezym przez:

- usuni¢cie z powierzchni betonu stwardniatego, luznych okruchéw betonu oraz warstwy
pozostatego szkliwa cementowego,

- obfite zwilzenie woda i1 narzucenie kilkumilimetrowej warstwy zaprawy cementowe] O
stosunku zblizonym do zaprawy w betonie wykonywanym albo tez narzucenie cienkiej
warstwy zaczynu cementowego.

Powyzsze zabiegi nalezy wykona¢ bezposrednio przed rozpoczgciem betonowania.

Dotyczy to réwniez dobetonowania elementéw do istniejacej konstrukcji.

5.2.5. Warunki atmosferyczne przy ukladaniu mieszanki betonowej i wigzaniu betonu
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Temperatura otoczenia

Betonowanie nalezy wykonywa¢ wylacznie w temperaturach nie nizszych niz +5°C,
zachowujac warunki umozliwiajace uzyskanie przez beton wytrzymatosci co najmniej 15
MPa przed pierwszym zamarznigciem. W wyjatkowych przypadkach dopuszcza si¢
betonowanie w temperaturze do -5°C, jednak wymaga to zgody Inspektora Nadzoru,
potwierdzonej wpisem do Dziennika Budowy. Jednoczes$nie nalezy zapewni¢ mieszanke
betonowg o temperaturze +20°C, w chwili ukladania, i zabezpieczenie uformowanego
elementu przed utratg ciepta w czasie co najmniej 7 dni lub uzyskania przez beton
wytrzymatos$ci co najmniej 15 MPa.

Zabezpieczenie podczas opadow

Przed przystapieniem do betonowania nalezy przygotowac¢ sposdb postepowania na wypadek
wystgpienia ulewnego deszczu. Konieczne jest przygotowanie odpowiedniej ilosci oston
wodoszczelnych dla zabezpieczenia odkrytych powierzchni §wiezego betonu.

Zabezpieczenie betonu przy niskich temperaturach otoczenia

Przy niskich temperaturach otoczenia utozony beton powinien by¢ chroniony przed
zamarzni¢ciem przez okres pozwalajacy na uzyskanie wytrzymatosci co najmniej 15 MPa.
Uzyskanie wytrzymatos$ci 15 MPa powinno by¢ zbadane na probkach przechowywanych

w takich samych warunkach jak zabetonowana konstrukcja.

Przy przewidywaniu spadku temperatury ponizej O C w okresie twardnienia betonu nalezy
wczesniej podja¢ dzialania organizacyjne pozwalajace na odpowiednie ostonigcie

i podgrzanie zabetonowanej konstrukcji.

5.2.6. Pielegnacja betonu

Roboty zwigzane z pielggnacjg betonu powinny by¢ wykonywane zgodnie z wymaganiami
normy PN-S-10040:1999. Woda stosowana do polewania betonu powinna spetniaé
wymagania normy PN-881B-32250. W czasie dojrzewania betonu elementy powinny by¢
chronione przed uderzeniami i drganiami. Rozformowanie konstrukcji moze nastgpi¢ po
osiggni¢ciu przez beton wytrzymatosci rozformowania dla konstrukcji monolitycznych
(zgodnie z normg PN-63/B-06251) lub wytrzymatosci manipulacyjnej dla prefabrykatow.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2. Zakres kontroli i badan

6.2.1. Deskowania

Kontrola deskowania przed przystgpieniem do betonowania musi by¢ dokonana przez
Inspektora Nadzoru i potwierdzona wpisem do Dziennika Budowy. Deskowanie powinno
odpowiada¢ wymaganiom norm PN-S10040:1999 i PN-93/S-10080 oraz niniejszej SST.
Sprawdzenie polega na:

- sprawdzeniu stanu technicznego deskowan uniwersalnych przed zastosowaniem,
sprawdzeniu cech geometrycznych deskowania przed betonowaniem,

- sprawdzeniu statecznosci deskowania, sprawdzeniu szczelno$ci deskowania,

- sprawdzeniu czystosci deskowania, sprawdzeniu powierzchni deskowania,

- sprawdzeniu pokrycia deskowania srodkiem antyadhezyjnym, sprawdzeniu klasy drewna

i jego wad,

- sprawdzeniu geodezyjnym poziomu dolnej powierzchni deskowania, sprawdzeniu
geodezyjnym potozenia gérnego poziomu betonowania.

Wymagania i tolerancje podaje norma PN-S-10040:1999.

6.2.2. Zbrojenie.

Kontrola zbrojenia przed przystgpieniem do betonowania musi by¢ dokonana przez
Inspektora Nadzoru.

Zbrojenie powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa, normami branzowymi, a takze
niniejszej SST.
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6.2.3. Beton
Na Wykonawcy spoczywa obowigzek zapewnienia wykonania badan laboratoryjnych
parametréow betonu podanych w dokumentacji projektowej, oraz gromadzenie,
przechowywanie 1 okazywanie Inspektorowi Nadzoru wszystkich wynikéw badan
dotyczacych jakosci betonu i stosowanych materiatow.
Wykonawca za zgoda Inspektora Nadzoru, zleci nadzor laboratoryjny niezaleznemu
laboratorium. Wykonawca powinien umozliwi¢ udzial w badaniach Inspektorowi Nadzoru.
Nalezy opracowa¢ "Plan kontroli" jakosci betonu dostosowany do wymagan technologii
produkcji. W "Planie kontroli" powinny by¢ uwzglednione badania przewidziane normami
branzowymi 1 niniejszag SST, oraz ewentualne inne konieczne do potwierdzenia
prawidlowosci zastosowanych technologii, a wymagane przez Inspektora Nadzoru. W celu
wykonania badan betonu nalezy pobiera¢ probki. Ilos¢ pobranych prébek powinna by¢
okreslona w "Planie kontroli" jakosci betonu, ktéry podlega zatwierdzeniu przez Inspektora
Nadzoru. Beton powinien mie¢ wlasciwosci zgodne z projektem.
Kontrola podbetonu (beton kl. B7,5 i B10) polega na jego sprawdzeniu w zakresie
wytrzymatosci betonu na $ciskanie.
Kontrola betonu konstrukcyjnego w matych budowlach melioracyjnych (do 5,0 m3), polega
na sprawdzeniu wytrzymalos$ci na Sciskanie.
6.2.4. Kontrola sprzetu
Sprzet powinien by¢ zgodny z postanowieniami niniejszej SST.
Sprawdzenie polega na:
- kontroli miejsca przechowywania czynnikéw produkcji,
- sprawdzeniu urzadzen do wazenia i mieszania, sprawdzeniu betoniarki,
- sprawdzeniu sprzetu do przewozu mieszanki betonowej, sprawdzeniu pomp do podawania
mieszanki betonowej,
- sprawdzeniu urzadzen do zaggszczania mieszanki betonowej, sprawdzeniu urzadzen do
pielegnaciji i obrébki betonu,
Wszystkie roboty ujete w niniejszej SST podlegaja odbiorowi, a ocena poszczegdlnych
etapow robot potwierdzana jest wpisem do Dziennika Budowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarow3 jest m’ (metr szescienny) obiektéw budowlanych.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m’ robét obejmuje:

- dostarczenie 1 sktadowanie niezbednych czynnikéw produkc;ji,

- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- oczyszczenie podioza,

- wykonanie deskowania,

- pokrycie deskowan srodkiem antyadhezyjnym,

- oczyszczenie i wyprostowanie zbrojenia,

- oczyszczenie dwuteownikow,

- przyciecie, wygigcie i taczenie zbrojenia,

- posadowienie kregdw betonowych,
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- montaz zbrojenia w deskowaniu wraz z jego stabilizacja i zapewnieniem
odpowiednich otulin,
- oczyszczenie deskowan bezposrednio przed ulozeniem mieszanki betonowej,
- przygotowanie mieszanki betonowej,
- ulozenie mieszanki betonowej, z wykonaniem projektowanych otworéw,
zabetonowaniem zakotwien, zageszczeniem i wyrOwnaniem powierzchni,
- pielegnacje betonu,
- rozbidrke deskowania i rusztowan,
- usuni¢cie niedoskonatosci powierzchni,
- oczyszczenie terenu robot z odpaddow i usunigcie ich poza teren robot,
- wykonanie i dokumentacj¢ niezbednych badan laboratoryjnych i1 pomiaréw
wymaganych Specyfikacja lub zleconych przez Inspektora Nadzoru.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-S-10040:1999 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe 1 sprezone.
Wymagania i badania.
2. PN-88/B-06250 Beton zwykty
3. PN-88/B-06250 PN-ENV 206-1:2002 Cze¢s$¢ 1: Wymagania, wtasciwosci, produkcja
i zgodnos¢.
4. PN-EN 197-1:2002 Cement. Cz¢s¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace
cementéw powszechnego uzytku.
5. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.
6. PN-79/B-06711 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.
7. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonéw i zapraw.
8.PN-EN 934-2:2002 Domieszki do betonu, zapraw i zaczynu. Cze¢$¢ 2: Domieszki do betonu.
Definicje, wymagania, zgodno$¢, znakowanie 1 etykietowanie.
9. PN-EN 934-6:2002 Domieszki do betonu, zapraw i zaczynu. Cze¢s$¢ 6: Pobieranie probek,
kontrola zgodnosci 1 ocena zgodnosci.
10. PN-91/-10042 Obiekty mostowe. Konstrukcje betonowe, zelbetowe i sprezone.
Projektowanie.
11. PN-ISO 6935-1:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety gladkie.
12. PN-ISO 6935-2:1998 Stal do zbrojenia betonu. Prety zebrowane.
13. PN-89/H-84023.06 Stal okreslonego zastosowania. Stal do zbrojenia betonu.
14. PN-82/H-93215 Walcéwka i prety stalowe do zbrojenia betonu.
15. PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania.
Ogoblne wymagania i badania.
16. PN-91/D-95018 Surowiec drzewny. Drewno $redniowymiarowe. Wspdlne wymagania
1 badania.
17. PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia.
18.PN-63/B-06251 Roboty betonowe i zelbetowe. Wymagania techniczne.
19. PN-84/M-81000 Gwozdzie. Ogélne wymagania i badania.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B. 00.07. ROBOTY UMOCNIENIOWE FASZYNOWE I PALISADY

1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI
1.1. Przedmiot specyfikacji
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych
z wykonaniem robo6t geodezyjnych przy liniowych robotach ziemnych zwigzanych z
realizacjg zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.
1.2. Zakres stosowania specyfikacji
Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robét objetych specyfikacja
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji majg zastosowanie przy wykonywaniu umocnien
z kiszek faszynowych wedlug przedmiaru robét i1 typowych umocnien opaska z kiszek
faszynowych i palisady. Lokalizacja umocnien stanowigca podstawe do wykonania tych robot
sg przedstawione w projekcie wykonawczym — profil podtuzny rowu C.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST A.04.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczace wykonywania robét
Ogoélne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00. Wykonawca robdt jest
odpowiedzialny za jako$S¢ wykonywanych robot oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa oraz z poleceniami inspektora nadzoru.
2. MATERIALY
2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow.
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST A.06.00.
2.2. Materialy stosowane do umocnienia.
- kiszki i kotki faszynowe
- kiszki lesne
- kotki drewniane
3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00
3.2. Wyszczegoélnienie sprzetu
Szpadel, topaty, ,,baby”’- drewniane do wbijania kotkoéw.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzet i materialty do wykonania pomiaréw mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami
transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
4.1. Warunki ogolne wykonania robét.
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.
4.2. Roboty przygotowawcze.
Rozpoczgcie rob6t umocnieniowych powinno by¢ poprzedzone wykonaniem prac
przygotowawczych. Charakter tych prac zalezy od lokalnych warunkéw wodno- gruntowych,
rodzaju i rozmiaru umocnien oraz przewidywanej technologii wykonawstwa.
W szczegdlnosci nalezy:
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- wykona¢ przewidywane w dokumentacji projektowej przetasowania, kanaty obiegowe
lub inne urzadzenia stuzace do odprowadzenia wody w czasie robot,
- przygotowac¢ powierzchnie podtoza pod umocnienia.
4.3. Palisady.
Wymiary oraz rodzaje kotkow, w zalezno$ci od lokalnych warunkéw wodno- gruntowych,
oraz funkcji jakg ma spetnia¢ palisada, okre$la dokumentacja projektowa.
Przy wykonywania palisad stanowigcych samodzielny rodzaj umocnienia, nalezy przestrzegac
nastepujacych wymagan:
a) paliki lub pale powinny by¢ wbijane pionowo, w rz¢dzie jeden obok drugiego, tak
azeby stykaty si¢ ze sobg
b) paliki o < 10cm nalezy wbija¢ wzdtuz wyznaczonej osi ,, pod sznur”, a pale o ¢ >
10cm w kleszczach, przy czym jako kleszcze moga by¢ stosowane potowizny ¥2 ¢ 15
do 20 cm, $ciggnigte Srubami w odlegtosci co 1,5 do 2,0 m .
¢) po whbiciu palisady gtowice palikéw lub pali nalezy obcig¢ do wymaganej wysokosci
lub projektowanego pochylenia skarp.
5.4. Opaski z kiszek faszynowych.
Typ opaski, $rednice kiszek, oraz rodzaj faszyny okresla dokumentacja projektowa.
Przy wykonaniu opasek, o ile dokumentacja projektowa nie przewiduje inaczej, obowigzuja
nastepujace zasady:
a) paliki oporowe nalezy wbija¢ w grunt, pionowo wzdluz wytyczonej osi, w odstgpach
co 0,5 m (2 szt./1m), oraz na takg gtebokos¢, by wystajaca czes¢ palika byta nizsza o
3+ 5 cm, od $rednic kiszek przewidzianych dla tego typu opaski,
b) kiszke opaski nalezy wpusci¢ w dno cieku na gtgbokos$¢ V2 do % $rednicy kiszki,
¢) od gory kiszke opaski nalezy przybi¢ do podtoza palikami, rozmieszczonymi mi¢dzy
wigzaniami kiszki w odstgpie 1m,
d) wymiary palikoéw oporowych i1 do przybicia kiszek, o ile dokumentacja projektowa nie
przewiduje inaczej, nalezy przyjmowac¢ wg ponizej tabeli,

Srednica kiszek w Wymiary palikéw w cm

cm Paliki oporowe Paliki do przybicia kiszek
Srednica Dlugos¢ Srednica Dtugosc

10 4+6 75 4+6 65

15 4+6 85 4+6 70

20 4+6 95 4+6 85

30 4+6 110 4+6 100

10+10 4+6 100 4+6 70

15+10 7+9 100 4+6 85

15+151 15+20 7+9 110 4+6 100

20+20 1 25+20 7+9 140 4+6 110

25+25 7+9 150 4+6 110

30+30 7+9 160 4+6 120

e) opaski kiszkowe wykonane w dnie cieku, nalezy od strony skarpy, uszczelni¢
pionowym pasem geowtokniny lub ptatem darniny, skierowanym murawa w strong
cieku oraz przykrytym od géry darning przybita do podtoza kotkami.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady prowadzenia kontroli jakoSci.

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

W stosunku do uktadania pod umocnienia geowidkniny zasady kontroli jakosci podano w SST
dla Geowtdékniny.

37



6.2.Prowadzenie kontroli jakosci.

Zakres kontroli robot:
a) ogledziny zewnetrzne catosci umocnien,
b) wyrywkowa kontroli jako$ci robot,
¢) wyrywkowa kontrola wymiaréw.
Ogledziny zewnetrzne i kontrola jakosci robot polega na sprawdzeniu cech zewngtrznych
umocnien oraz zgodnosci wykonania robot z wymogami.
Kontrole wymiaréw i jakosci robdt, nalezy przeprowadzi¢ w losowo wybranych
przekrojach oraz dodatkowo we wszystkich miejscach budzacych zastrzezenia , w czasie
dokonywania zewng¢trznych ogledzin.
Ilo$¢ losowo wybranych do badan przekrojow nalezy przyjmowaé wg ponizszej tabeli.

Rodzaj Powierzchnia umocnienia Tlos¢ badanych
umocnienia przekrojow
do 50 m 3
Palisada na kazde nastepne 50 m 2
Opaski do 100 m 3
kiszkowe na kazde nastgpujace 100 m 1

Do kontroli wymiaréw umocnien nalezy uzywa¢ miar wycechowanych co najmniej z doktadnoscia:
- do 1 dem do mierzenia dtugosci,
- do Icm do mierzenia wymiaréw elementdw umocnien,
- do 1mm do mierzenia szerokosci szczelin.
Rzedne korony umocnien, o ile sg okreslone w dokumentacji nalezy sprawdza¢ za pomocg
niwelacji podtuzne;j.
6.2.1. Palisady.
Dopuszczalne od odchytki:
- dlugosci = 10 cm,
- odchylenie od projektowanej osi + 3 cm,
- rzedna gory (korony) palisady + 2 cm
- szpary miedzy palikami do 1 cm
6.2.2. Opaski z kiszek faszynowych.
Dopuszczalne odchytki:
- dlugos¢ £ 1 m,
- odchylenie od projektowanej osi = 3 cm
- rzedne gory ( korony) opaski + 2 cm,
- odstepy migdzy palikami oporowymi + 5cm,
- odstepy miedzy palikami przybijajacymi kiszke do podtoza + 10 cm.
6.2.3. Inne warunki.
- zgodno$¢ pochylenia skarp z wymaganiami dokumentacji projektowej,
- 1éwnos¢ powierzchni umocnienia,
- przygotowanie podtoza
- oczyszczenie terenu,
- zgodno$¢ wbudowanych materiatéw z wymaganiami dokumentacji projektowane;j i
OST.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostkami obmiarowymi s3:
- 1mb wykonanego umocnienia z kiszki faszynowej,
- 1 mb wykonanego umocnienia z palisady.
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8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00
9.2. Cena jednostki obmiarowej.

Cena jednostkowa obejmuje 1mb opaski i 1mb palisady:

zakup i dostarczenie materiatéw i zapewnienie niezbednych czynnikéw produkc;ji,
profilowanie dna wykopu,

ulozenie kiszek,

przybicie kiszek kotkami,

zabicie palisady,

utozenie ptatow darniny wraz z przybiciem lub ulozenie widkniny,

uporzadkowanie miejsca pracy,

odpady wraz z kosztami ich utylizacji 1 materialty pomocnicze,

wszelkie inne nie wymienione wyzej koszty zwigzane z dodatkowymi czynnos$ciami,
ktére sa konieczne do wykonania, aby zgodnie z dokumentacja projektowa,
przepisami i normami prawidtowo zrealizowac roboty.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy branzowe.

A

BN-69/8952-30 Faszyna wiklinowa
BN-78/9224-04  Faszyna i kotki faszynowe
BN-69/8952-27  Kiszki faszynowe
BN-63/9224-04  Faszyna le$na
BN-65/9226-01 Kotki faszynowe
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.07.00. UMOCNIENIE SKARP I DNA ROWU DARNINA

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z wykonaniem darniowania na ptask z przybiciem szpilkami zwigzanych z realizacjg zadania
inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia rob6t zwigzanych z
umocnieniem skarp rowu przez:

- humusowanie, darniowanie;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. R6w - otwarty wykop, ktéry zbiera i odprowadza wode.

1.4.2. Darnina - ptat lub tasma wierzchniej warstwy gleby, przero$ni¢tej i zwigzanej
korzeniami roslinnos$ci trawiaste;j.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie darning powierzchni korpusu drogowego w taki sposéb, aby
darnina do niej przyrosta.

1.4.4. Humus - ziemia roslinna (urodzajna).

1.4.5. Humusowanie - pokrycie skarpy lub rowu humusem w celu zapewnienia dobrego
wzrostu trawy.

ktéry po zmontowaniu na budowie stanowi umocnienie rowu lub scieku.

1.4.6. Pozostale okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00
2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogdlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano
w OST A.06.00.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp i dna rowu objetymi niniejszg OST sa:
- darnina,

- mech, szpilki, paliki i pale.

2.2.1. Darnina

Darnin¢ nalezy wycina¢ z obszaréw potozonych najblizej miejsca wbudowania. Cigcie nalezy
przeprowadzac przy uzyciu specjalnych ptugéw i krojéw. Platy lub tasmy wycietej darniny, w
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zaleznosci od gruntu na jakim bedg uktadane, powinny mie¢ szeroko$¢ od 25 do 50 cm i
grubo$¢ od 6 do 10 cm. Wycigta darnina powinna by¢ w krétkim czasie wbudowana.

Darning, jezeli nie jest od razu wbudowana, nalezy uktada¢ warstwami w stosy, strong
porostu do siebie, na wysokos$¢ nie wigksza niz 1 m. Utozone stosy winny by¢ utrzymywane
w stanie wilgotnym w warunkach zabezpieczajacych darning przed zanieczyszczeniem.

2.2.2. Szpilki, paliki, pale

Szpilki do przybijania darniny powinny by¢ wykonane z gatezi, zerdzi lub drewna
szczapowego. Szpilki powinny by¢ proste, ostro zaciosane. Grubos¢ szpilek powinna wynosi¢
od 1,5 do 2,5 cm, a dlugo$¢ od 20 do 30 cm. Paliki i pale powinny by¢ wykonane zgodnie z
wymaganiami BN-65/9226-01 [11].

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania umocnienia powinien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig
korzystania dodatkowo z pomocniczego sprzetu jak:

- ubijaki o rgcznym prowadzeniu,

- plyty ubijajace dla maszyn typu koparka.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.
4.2. Transport materiatow

Ciagnik z przyczepa, koparko-tadowarki, taczki.
4.2.1. Transport darniny

Darning mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych
przed obsypaniem si¢ ziemi roslinnej i odkryciem korzonkéw trawy oraz przed innymi
uszkodzeniami.

4.2.2. Transport materialow z drewna

Szpilki, paliki i pale mozna przewozi¢ dowolnymi S$rodkami transportu w warunkach
zabezpieczajacych je przed uszkodzeniami.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.
5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno by¢ wykonywane od gérnej krawedzi skarpy do jej dolnej krawedzi.
Warstwa humusu powinna sigga¢ poza gorng krawedz skarpy i poza podnéze skarpy nasypu
od 15 do 25 cm. Grubo$¢ pokrycia ziemig ro§linng powinna wynosi¢ minimum 3+5 cm.

W celu lepszego powigzania warstwy humusu z gruntem, na powierzchni skarpy mozna
wykona¢ rowki poziome lub pod katem 30° do 45°, w odstepach co 0,5 do 1,0 m. Utozong
warstwe humusu nalezy lekko zagesci€ przez ubicie r¢gczne lub mechaniczne.

41



5.3. Darniowanie

Darniowanie nalezy wykonywac¢ wczesng wiosng do konca maja, a w razie koniecznosci we
wrzesniu i pazdzierniku. W okresach suchych powierzchnie darniowane nalezy polewa¢ woda
w godzinach popotudniowych przez okres od 2 do 3 tygodni. Mozna stosowacé inne zabiegi
chronigce darn przed wysychaniem, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.3.1. Darniowanie kozuchowe

Darn uktada si¢ na skarpach pasami poziomymi, rozpoczynajac od dotu skarpy. Pas dolny
powinien by¢ oparty o element zabezpieczajacy podstawe skarpy. W przypadku braku
zabezpieczenia podstawy skarpy, dolny pas darniny powinien by¢ zaglebiony w dno rowu lub
teren na glebokos$¢ od 5 do 8 cm. Pasy darniny nalezy uktada¢ tak, aby Scisle przylegaty do
siebie, ale nie zachodzily na siebie. Powstate szpary nalezy wypeli¢ odpowiednio
przycigtymi kawatkami darniny. Utozong darnin¢ nalezy uklepa¢ drewnianym ubijakiem tak,
aby darnina od strony korzeni przylegata $cisle do podtoza.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakoSci robot

Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.3. Kontrola jako$ci darniowania

Kontrola polega na sprawdzeniu czy powierzchnia darniowana jest rOwna i nie ma
widocznych szczelin i obsunig¢, czy poszczegdlne platy darniny nie wyrdzniajg si¢ barwg
charakteryzujacg jej nieprzydatnos¢ oraz czy szpilki nie wystaja ponad powierzchnig.

Na powierzchni ok. 1 m® nalezy sprawdzi¢ szczelno$¢ przylegania poszczegdlnych ptatéw
darniny do siebie i do powierzchni gruntu.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: 1 m’ (metr kwadratowy) powierzchni skarp i dna rowu
umocnionych przez darniowanie.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

8.2. Sposéb odbioru

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inspektora nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki

pozytywne.
9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1m” umocnienia skarp i dna rowu przez darniowanie obejmuje:
- przygotowawcze,
- dostarczenie 1 wbudowanie darniny z przybiciem szpilkami,
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- uporzadkowanie terenu,

- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

BN-74/9191-02 — Urzadzenia wodno-melioracyjne. Darniowanie. Wymagania 1 badania przy
odbiorze.

10.2. Inne materiaty

Roboty nieskomplikowane nie wymaga si¢ w przedsiewzigciu szczegdlnych lub
rozszerzonych materiatow.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.09.00. DRENOWANIE UZYTKOW ROLNYCH
1.WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem robot drenarskich zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego
wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej SST obejmuja:

- wykonanie przektadki lub odbudowa zniszczonych rurociagéw drenarskich,

- budowle na sieci drenarskiej (wymiana zniszczonych lub przebudowa wylotéw drenarskich).
1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz z definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST. Wykonawca roboét jest odpowiedzialny
za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z dokumentacjg projektowa, SST i poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w OST A.06.00.

2.2. Wymagania szczegélowe

2.2.1. Rurociggi drenarskie

Do wykonania sieci drenarskiej uzyte beda nastgpujace materialy wedlug wyboru
Wykonawcy, analogiczne do pierwotnych rurociggéw, ktére uleglty zniszczeniu:

- rurki drenarskie ceramiczne,

- rury drenarskie karbowane PCV,

- rury drenarskie karbowane PCV owinigte stomg lub otuling filtracyjna,

- mozliwe sa po akceptacji Inspektora nadzoru zamiennie rury kanalizacyjne zewngtrzne,
- beton hydrotechniczny,

- prefabrykowane betonowe wyloty drenarskie.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzetu
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Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00.
3.2. Sprzet do wykonania

Do wykonania odbudowy lub przetozenia sieci drenarskiej bedzie uzyty podstawowy sprzet:
koparko-fadowarka lub koparko spycharka oraz pomocniczy sprzet reczny: sztychowki, zolki,
haki itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.
4.2. Transport materialow

Dowolne $rodki transportu i pomocniczo taczki.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zakres wykonania robot

Wykonanie robot winno by¢ zgodne 2z przedstawionym na planie sytuacyjno-
wysokosciowym w skali 1:1000 (oraz mapa powykonawcza melioracyjna w skali 1:2000
zalagczona do projektu remontu rowu) w zakresie lokalizacji z dokonaniem odkrywek
istniejacych sieci drenarskiej istniejagcej w obrebie remontowanego rowu i dokonaniem
wymiarowania poszczegdlnych elementéw robot oraz rzednych posadowienia i podigczenia
urzadzen.

5.2.1. Roboty przygotowawcze, pomiarowe i zabezpieczajgce
Do prac pomiarowych przy wykonywaniu robot drenarskich zalicza si¢:

- wytyczenie 1 niwelacj¢ tras rurociggdw z uwzglednieniem rowu 1 istniejgcych
niezniszczonych rurociggdéw lub wylotéw istniejagcych,

- ewentualne wyniesienie w terenie punktow zmian spadkéw i §rednic rurociggow.

Wytyczenie tras powinno by¢ wykonane zgodnie z mapa 1:2000 i zgodnie ze sztuka
budowlang stosowang w melioracji.

5.2.2. Roboty drenarskie

Technologia wykonania drenowania winna by¢ zgodna ze sztuka budowlang stosowang w
melioracji 1 w odpowiednich normach budowlanych. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na
prawidlowe zabezpieczenia rurociggéw drenarskich otuling filtracyjng. Zagwarantuje to
prawidtowe dziatanie sieci drenarskiej. Ewentualne prace w rejonie urzadzen podziemnych
nalezy wykonywa¢ sposobem recznym. Przy wykonywaniu wykopéw w rejonie drég, placow
lub innych miejsc uczgszczanych przez osoby postronne nalezy zasady bhp.

5.2.3. Budowle drenarskie

Budowle drenarskie wykona¢ nalezy zgodnie z katalogami projektow typowych wylotow
drenarskich, wydanymi przez CBS i1 PWM w Warszawie lub zastosowal wyloty
prefabrykowane drenarskie lub inne analogiczne w zastosowaniu.

5.4. Dokladno$¢ wykonania drenowania
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Nalezy starannie ustali¢ trasy rurociggéw 1 wylotéw oraz ich parametry korzystajac z mapy
powykonawczej melioracyjnej w skali 1:2000 oraz ustalajgc podczas dokonania odkrywek w
terenie istniejgcych parametréw niezniszczonych sieci drenarskich nad rowem. Nalezy
wlasciwie zinterpretowa¢ odkryte czg¢$ci rurociggéw. Ewentualne niejasno$ci powinien
rozwigzac Inspektor nadzoru.

5.5. Dokladno$¢ wykonania budowli drenarskich

Doktadnos¢ wykonania budowli — nie okresla si¢ dopuszczalnych odchytek ze wzgledu na
konieczno$¢ do dostosowania si¢ do istniejacych elementéw drenowania i rowu po
zakonczeniu jego odbudowy/przebudowy/remontu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci roboét

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.
6.2. Kontrola jakosci wykonania rurociggéw drenarskich

Oceng jakosci wytyczenia tras powinny by¢ objete rurociagi w zakresie ogdlnego ich
rozplanowania i przebiegu pod mozliwo$¢ odtworzenia pierwotnie istniejacej sieci drenarskiej
w obrgbie remontowanego rowu. Giebokos$¢ ulozenia rurociggdéw drenarskich powinna by¢
dostosowana do rzednych istniejagcych niezniszczonych czesci rurociggéw nad rowem, do
zachowania spadku w kierunku rowu, do wylotu nad dnem remontowanego rowu (ok.
15+20cm). Kontrolg spadkéw powinny by¢ objete wszystkie zbieracze. Jako$¢ utozenia
rurociggéw wykonanych z rurek ceramicznych okresla si¢ w oparciu o kontrole wyrywkowa
obejmujacg pomiary szerokosci szczelin. Kontrola jakos$ci zabezpieczen rurociggéw
stoma/geowidkning powinna by¢ przeprowadzona w losowo wytypowanych punktach.
Dopuszcza si¢ zastosowanie rurociggéw PVC drenarskich perforowanych (owijanych stomg
lub wiékning) lub kanalizacyjnych szczelnych.

6.3. Kontrola jako$ci wykonania budowli na rurociagach drenarskich

Kontrolg jakosci wykonania powinny by¢ objete wszystkie budowle na rurociggach. Kontrola
ta powinna dotyczy¢ oceny zgodnosci wykonawstwa z dokumentacjg projektowa w zakresie:

- lokalizacji,

- zastosowania typu budowli,

- zastosowanych materiatow,

- rzednych wylotéw drenarskich,

- podstawowych wymiaréw budowli tj. $rednic wylotéw oraz parametréw konstrukcji
prefabrykatéw wylotéw,

- jakosci wykonania, w tym polaczenia rurociggdédw z istniejgcymi odcinkami rurociaggéw i z
wylotami, materialu rury taczacej, jakosci zakotwiczenia jej w skarpie i potaczenia z
rurociggiem oraz korpusem wylotu itp.

- jakosci ubezpieczenia rowu w sgsiedztwie budowli.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg dla drenowania jest 1 mb rurociggu i 1 szt. dla budowli drenarskich.
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[los¢ robdt okresla si¢ na podstawie Dokumentacji Projektowej z uwzglednieniem zmian
wprowadzonych w trakcie realizacji, zaaprobowanych przez Inspektora Nadzoru i
sprawdzonych w naturze podczas wykonywania remontu rowu i odkrywania jeszcze
niezidentyfikowanych elementéw drenowania w terenie w obrebie popowodziowych
zniszczen na rowie i jego sgsiedztwie (Wyrwy).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

8.2. Sposéb odbioru

Roboty objete niniejszg SST podlegaja odbiorowi robdt, ktdry jest dokonywany na podstawie
wynikéw pomiaréw i oceny wizualnej. W przypadku stwierdzenia usterek Inspektor Nadzoru
ustali zakres rob6t poprawkowych do wykonania, a Wykonawca wykona je na wlasny koszt
w ustalonym terminie.

9. PLATNOSC

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Platnos¢ za 1 mb rurociggu 1 1 szt. budowli drenarskich nalezy przyjmowa¢ zgodnie z
obmiarem, z oceng jakosci robét i na podstawie wynikow pomiaréw.

Cena jednostkowa wykonania 1 mb rurociggu obejmuje:
- prace pomiarowe i oznakowanie robot,
- sprowadzenie sprzetu do wykonania robot,

- wykonanie wykopéw koparka (lub nadsypanie wyrw z zageszczeniem i wyprofilowaniem
rowka do ulozenia rurociggu), utozenie rurociggéw, ewentualne wykonanie zabezpieczen,
wstepna obsypka i zasypanie do poziomu powierzchni terenu.

Cena jednostkowa wykonania 1 szt. budowli drenarskich (wylotu) obejmuje:

- wykop dodatkowy pod budowle (lub zasypanie wyrw w rowie z zagg¢szczeniem i
odpowiednio montaz wylotu z koncéwka rurociggu drenarskiego),

- wykonanie podtoza (chudy beton)

- wykonanie budowli z elementéw prefabrykowanych — wyloty drenarskie lub analogiczne
kanalizacyjne,

- transport materialéw do miejsca wbudowania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie normy

1. PN-76/B-12040. Ceramiczne rurki drenarskie.

2. BN-78/6354-12 Rury drenarskie karbowane z nieplastikowanego polichlorku winylu.

3. PN-93/B-12043. Drenowanie. Wykonawstwo. Roboty przygotowawcze.
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4. BN-88/9191-16/20 Drenowanie. Uktadanie sagczkéw drenarskich. Wymagania i badania
przy odbiorze.

6 BN-88/9191-16/07 Drenowanie. Projektowanie. Zabezpieczenie rurociggéw drenarskich.
7. BN-62/6738-07. Beton hydrotechniczny. Wymagania techniczne.

8. PN-82/H-93215. Walcowka i prety stalowe do zbrojenia betonu.

9. PN-75/D-96000 Tarcica iglasta ogélnego przeznaczenia.

10 BN-79/6751-01. Materiaty izolacyjne. Papa asfaltowa.

12. PN-88/B-30000 Cement portlandzki.

13. PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

14. PN-89/B-27617 Papa asfaltowa.

15. PN-EN 1852-1: 1999  Systemy przewodowe z tworzyw sztucznych. Podziemne
bezci$nieniowe systemy przewodowe z polipropylenu (PP) do odwodnienia i kanalizacji.
Wymagania dotyczace rur, ksztattek i systemu.

10.2. Inne dokumenty

1. Warunki techniczne wykonania i odbioru — Roboty drenarskie cz. I — Drenowanie gruntéw
ornych. Ministerstwo Rolnictwa. Warszawa 1980 r.

2. Wytyczne mechanizacji i organizacji rob6t drenarskich. Biuletyn Informacyjny Melioracje
Rolne 1972 r.

3. Wytyczne drenowania gruntéw ornych. Wyd. IMUZ Falenty 1988, Mat. Instruktazowe nr
65 zatwierdzone do stosowania przez Min. Rolnictwa, Lesnictwa 1 Gospodarki
Zywnosciowej, Dep. Gospodarowania ziemig i Melioracji w dn. 08.10.1988.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.10.00. WYKONANIE SCIANKI SZCZELNEJ W PRZEPONACH I W
STOPNIACH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru S$cianek
szczelnych zwigzanych z realizacja zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.
1.2. Zakres stosowania SST.

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktérych dotyczy SST obejmuja wszelkie czynno$ci umozliwiajace, majace na celu
zabicie $Scianki szczelnej.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami

1 z definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. MATERIALY

2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano

w OST A.06.00.

2.2. Rodzaje materialow

Ksztattowniki stalowe stosowane jako Scianki szczelne powinny odpowiada¢ normie PN-
86/H-93433. Nalezy stosowac grodzice stalowe giete na zimno, typu GZ4.

3. SPRZET

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet do robét palowych

Do whbijania grodzic nalezy stosowa¢ wibromtot lub kafar o masie mtota dostosowanej do

masy grodzic. Przy doborze sprzetu nalezy kierowac si¢ postanowieniami normy PN-EN
12063:2001

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport sprzetu i materiatow

Transport grodzic powinien odbywac si¢ po odpowiednio przygotowanych i wyznaczonych
drogach dojazdowych, w razie potrzeby ze specjalnymi znakami ostrzegawczymi

i informacyjnymi.

Pojazdy stuzace do transportu powinny spetnia¢ warunki techniczne wymagane w zakresie
BHP i przepisach o ruchu drogowym.

Transport powinien zapewniac:

- stabilno$¢ pozycji zatadowanych materiatow,

- zabezpieczenie grodzic przed ich uszkodzeniem,

- kontrole zatadunku i wytadunku.

Grodzice nalezy uktada¢ rownomiernie na calej powierzchni fadunkowe;.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1. Ogolne zasady wykonania roboét

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zasady wykonywania $cianki szczelnej.

Scianki szczelne nalezy wykonywaé zgodnie z dokumentacja projektowa i postanowieniami
norm PN-EN 12063:2001, PN-89/S-10050 i1 PN-82/S-10052. Podczas zagtebiania elementéw
Scianki szczelnej nalezy regularnie kontrolowa¢ stan techniczny budowli i instalacji
zlokalizowanych w sasiedztwie prowadzonych robot.

Grodzic nie nalezy rzucaé, gwaltownie podnosi¢ i wlec po ziemi. Przed rozpoczgciem
wbijania nalezy zapewni¢ wspotosiowo$¢ grodzicy 1 miota.

W przypadku uszkodzenia gltowicy nalezy odcig¢ uszkodzony odcinek grodzicy. Przy
powtarzaniu si¢ uszkodzen gtowic nalezy zmieni¢ parametry mtota. Wbijanie grodzic nalezy
przerwac, gdy uzyskuje si¢ wpedy grodzic mniejsze niz 1 mm/uderzenie.

Dobér masy mtota do wbijania nalezy uzalezni¢ od wielkosci uzyskiwanych wpedéw i od
masy grodzic. Nie nalezy dazy¢ do wbijania grodzic do rzednej projektowanej mimo matego
wpedu. W trakcie wbijania grodzic nalezy dba¢ o zapewnienie szczelnosci zamkéw taczacych
poszczegdlne grodzice. Whijanie grodzic przeprowadza si¢ kolejno.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w OST A.10.00.

6.2. Kontrola jakosci prac

Wykonanie $cianek szczelnych i montaz elementéw dodatkowych podlega kontroli zgodnie

z wymaganiami podanymi w normie PN-EN 12063:2001 oraz niniejszej SST. W zakresie
konstrukcji dodatkowych dopuszczalne odchylki wymiarowe powinny odpowiadac
wymaganiom normy PN-89/S-10050 oraz warunkom podanym w SST dotyczacej
wykonywania konstrukcji stalowych.

Kontrole przed wykonywaniem Scianek szczelnych:

- kontrola przygotowania terenu robot,

- kontrole prac geodezyjnych w zakresie wyznaczenia osi Scianek szczelnych oraz punktow
charakterystycznych,

- kontrola sposobu transportu i magazynowania elementéw $cianek szczelnych.

Kontrole podczas zagtebiania scianek szczelnych:

- kontrole urzadzen do zagliebiania elementéw $cianki w zakresie stanu technicznego oraz
wlasciwego doboru urzadzen do zakresu planowanych robot,

- kontrola gruntu w zakresie zgodnosci z zalozeniami projektowymi (na podstawie pomiaru
wpedu kilku grodzic),

- kontrola sposobu zaglebiania grodzic w zakresie uzyskania zatozen projektowych odnosnie
osiagni¢cia zaktadanego poziomu podstawy grodzic,

- kontrola kolejnosci wykonania $cianek szczelnych zgodnie z harmonogramem,

- kontrola wykonania i zamocowania elementéw prowadzacych, - kontrola pionowosci
zaglebiania elementéw $cianki szczelnej,

- kontrola wykonania elementéw dodatkowych zgodnie z dokumentacja projektows. -
kontrola przygotowania powierzchni stalowych S$cianki szczelnej do zabezpieczenia
antykorozyjnego w zakresie zgodnym z dokumentacjg projektow3q.

- kontrola Scianki szczelnej w zakresie doktadnosci wykonania w odniesieniu

do dopuszczalnych odchytek.

Roboty podlegaja odbiorowi, a ocena poszczegdlnych etapéw robot potwierdzana jest przez
Inspektora Nadzoru wpisem do Dziennika Budowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w OST A.11.00.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkag obmiarowa jest 1 mb (metr) wykonanych $cianek szczelnych jako konstrukcji
docelowych wraz z elementami dodatkowymi, mierzony po osi $cianki w rzucie z gory,

o okreslonej w dokumentacji projektowej dlugosci (glebokosci).

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoélne zasady odbioru robét
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST. A.13.00

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Placi si¢ za wykonang i odebrang ilo§¢ metréw $cianki szczelnej wg ceny jednostkowej, ktéra
obejmuje: wyznaczenie przebiegu Scianki, zapewnienie wszystkich niezbednych materiatow
oraz wbicie $cianki do projektowanej glgbokosci. Platno$¢ obejmuje réwniez montaz,
demontaz 1 przemieszczanie w obrebie budowy kafara i1 urzadzeh towarzyszacych oraz
wykonanie i rozebranie niezbednych pomostéw. W cenie jednostkowej mieszczg si¢ rowniez
koszty zwigzane z umozliwieniem dojazdu kafara do miejsca wbicia Scianki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

PN-EN 12063:2001 Wykonawstwo specjalnych robot geotechnicznych. Scianki szczelne.
PN-EN 10249-1 :2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Techniczne
warunki dostawy.

PN-EN 10249-2:2000 Grodzice ksztaltowane na zimno ze stali niestopowych. Tolerancje
ksztaltu i wymiaréw.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

B.11.00. KONSTRUKCJE STALOWE
1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) s3a wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z montazem konstrukcji stalowych w tym oczepdw.

1.2 Zakres stosowania SST

Szczegétowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie i1 montaz elementéw konstrukcji budownictwa
hydrotechnicznego:

* wykonanie oczepu stalowego,
* wykonanie panelu spawanego do grodzic.

Wszystkie elementy spawane powinny spelnia¢ wymagania klasy 1 klasyfikacji konstrukcji
wg PN-87/M — 69008 1 beda wyrobami warsztatowymi wykonanymi w wytworni
konstrukcji stalowych posiadajacej odpowiednie certyfikacje. Zabezpieczenia
antykorozyjne i ppoz. beda wykonane réwnie. w wytworni z materiatéw zapewniajacych
wymagania zawarte w projekcie i SST-09.00

1.4 Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace robdt podano w OST A.05.00. Wykonawca  jest
odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt, bezpieczenstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnos¢ z dokumentacja
projektowa, ST i zgodnie z ewentualnymi wskazaniami Inspektora nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw

Ogd6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w OST A.06.00.

Do wykonania robét moga by¢ stosowane wyroby budowlane spetniajagce warunki
okreslone w:

— Ustawie Prawo budowlane,

— Ustawie o wyrobach budowlanych.

Materialty stosowane do wykonywania elementéw Kkonstrukcji stalowych powinny
odpowiada¢ wymaganiom zawartym w normach PN-S-10050:1989 i PN-82/S-10052.

2.2 Wymagania szczegélowe

2.2.1. Stal konstrukcyjna

Stal konstrukcyjna stosowana do wykonywania elementéw konstrukcji stalowych powinna
odpowiada¢ wymaganiom przytoczonych w p. 2.1 oraz norm: PN-EN 10020:2003, PN-
EN 10027-1:1994, a ponadto:
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2.2.1.1. Wyroby walcowane - ksztaltowniki:

— katowniki powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-H-93400:2003; PN-EN
10279:2003; EN 10279:2000.

Ksztattowniki stosowane do wykonania konstrukcji stalowych powinny ponadto
odpowiadac¢ nast¢pujgcym wymaganiom:

- mie¢ atesty hutnicze i zaswiadczenia odbioru,
- mie¢ trwale ocechowanie,

- mie¢ wybite znaki cechowe.

2.2.2. Materialy do spawania

Materialy do spawania konstrukcji stalowych powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy: PN-EN 759:2000, a ponadto:

- elektrody powinny odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-91/M-69430,
- drut spawalniczy powinien odpowiada¢ wymaganiom normy: PN-EN 12070:2002,

- topniki do spawania elektrycznego powinny odpowiada¢ wymaganiom norm: PN-73/M-
69355 oraz PN-67/M-69356.

- do spawania stali 1.4301 (OH18N9) kwasoodpornej wg PN-EN 10088-1 stosowac
elektrody np. ES 018-8R. Wszystkie spoiny sg wykonane w technologii wilasciwej dla
stali kwasoodpornej (metoda TIG, przy uzyciu gtowicy zamknigtej do spawania orbitalnego
w ostonie argonowej lub automatu CNC).

Elektrody powinny mie¢:
- zaswiadczenie jakosSci
- spelnia¢ wymagania norm przedmiotowych

- opakowanie, przechowywanie i transport winny by¢ zgodne =z wymaganiami
obowigzujacych norm i wymaganiami producenta.

2.2.3. Skladowanie materialéw i konstrukcji

Na miejscu sktadowania nalezy rejestrowa¢ materialty 1 konstrukcje stalowe po ich
wytadowaniu, nalezycie segregowa¢ i uklada¢ na wyznaczonym miejscu na podktadach
drewnianych z bali lub desek na wyréwnanej do poziomu ziemi w odlegtosci 2.0 do 3.0 m
od siebie oraz oczyszczac¢ i naprawia¢ powstate w czasie transportu ewentualne uszkodzenia.

Elektrody sktadowa¢ w magazynie w oryginalnych opakowaniach, zabezpieczajac przed
zawilgoceniem.

3. SPRZET

3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Roboty zwigzane z wykonaniem konstrukcji stalowych mogg by¢ wykonywane recznie lub
mechanicznie przy uzyciu dowolnego sprzetu przeznaczonego do wykonywania
zamierzonych rob6t. Wykonawca do montazu lub demontazu elementéw konstrukcji stalowe;j
powinien dysponowa¢ m.in.:

- spawarkami,

- palnikami gazowymi,

- zurawiami samochodowymi o udzwigu dostosowanym do ci¢zaru poszczegdlnych
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elementéw konstrukcji.
Sprzet wykorzystywany przez Wykonawce powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
Wymagania techniczne w zakresie BHP.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport materiatéw

Srodki transportu wykorzystywane przez Wykonawce powinny byé sprawne technicznie
1 spetnia¢c wymagania techniczne w zakresie BHP oraz przepisow o ruchu. Elementy
konstrukcji stalowej zaladowane na $rodki transportu powinny odpowiada¢é wymogom
skrajni i by¢ trwale mocowane, aby w drodze nie ulegly zsunigciu, odksztatceniu,
przewrdceniu itp. Sposéb zatadunku, transportowania i roztadunku nie powinien
powodowa¢ powstania nadmiernych deformacji, naprezen 1 uszkodzen.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1 Ogolne warunki wykonywania robét

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zakres wykonania robot

Wykonanie rob6t powinno by¢ zgodne normami PN-89/S-10050, PN-82/S-10052. Elementy
drugorzedne moga by¢ wykonywane przez spawaczy posiadajagcych odpowiednie
uprawnienia. Do elementéw drugorzednych zalicza si¢ elementy nieobciazone (podktadki
wyréwnania, wypelnienia) oraz elementy przeznaczone do przejecia obcigzen innych niz
obcigzenia podstawowe rozwazanej konstrukcji w rozumieniu normy PN-85/S-10030 .

5.2.1. Wymagania szczegdlne

Rozpoczgcie rob6t moze nastagpi¢ po dokonaniu odbioru montazu Scianek stalowych w
przeponach i stopniach przez Inspektora Nadzoru.

5.2.2. Przygotowanie i obrobka elementow

Wyroby hutnicze stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej przed
wbudowaniem powinny by¢ sprawdzone pod wzgledem:

- gatunku stali,

- asortymentu,

- wlasnosci,

- wymiarow 1 prostoliniowosci.

Elementy, ktérych odchytki wymiarowe pod wzgledem prostoliniowosci przekraczajg
dopuszczalne odchytki wg PN-89/S-10050, powinny podlega¢ prostowaniu. Elementy
stalowe konstrukcji poddane prostowaniu lub gieciu nie powinny wykazywac pekniec.
Wystapienie tego rodzaju uszkodzen powoduje odrzucenie wykonanych elementéw. Sprzet
uzywany do prostowania i gigcia elementow stalowych powinien by¢ zaakceptowany i
sprawdzony przez Inspektora Nadzoru. Cigcie elementéw i spos6b obrobienia brzegéw
powinien by¢ zgodne z wymaganiami normy PN-89/S-10050.

5.2.3. Skladanie konstrukcji
5.2.3.1. Spawanie
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Spawanie winno odbywac si¢ zgodnie z normg PN-89/S-10050. Osoby kierujagce spawaniem
i spawacze powinny posiada¢ odpowiednie uprawnienia. W kazdej fazie wykonywania
konstrukcji stalowej Inspektor nadzoru moze zarzadzi¢ kontrolg stosowanych materiatléw
spawalniczych 1 sprawdzenie poprawnosci wykonywanych ztaczy spawanych.

5.2.4. Zabezpieczenie antykorozyjne

Jesli przewidziano w dokumentacji projektowej zabezpieczenie antykorozyjne elementow
konstrukcji stalowej i jezeli jest to mozliwe, nalezy wykona¢ zgodnie z normami
dotyczacymi zabezpieczenia antykorozyjnego konstrukcji stalowych.

6. KONTROLA JAKOSCI
6.1 Wymagania ogolne

6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robét
Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2 Zakres kontroli i badan:

Kontrola jakos$ci wykonania konstrukcji stalowej polega na sprawdzeniu zgodno$ci z
dokumentacjg projektowa oraz wymaganiami podanymi w normie PN-89/S-10050 oraz
niniejszej ST. Poszczegdlne etapy wykonania konstrukcji stalowej sa odbierane przez
Inspektora nadzoru. Ewentualne uwagi do poszczegdlnych etapéw robét moga byé
wpisywane przez Wykonawce lub Inspektora nadzoru do Dziennika Budowy.

6.2.1. Materialy

Materialy stosowane do wykonania elementéw konstrukcji stalowej przed wbudowaniem
powinny uzyskac akceptacj¢ Inspektora nadzoru.

6.2.2. Konstrukcja stalowa

Wykonanie i montaz konstrukcji stalowej podlega kontroli zgodnie z wymaganiami podanymi
w niniejszej ST. Dopuszczalne odchytki wymiarowe powinny odpowiada¢ wymaganiom
normy PN-89/S-10050 oraz warunkom podanym w niniejszej ST.

6.2.2.1. Kontrole prowadzone w procesie wytwarzania:
- kontrola stali,

- sprawdzenie wymiaréw konstrukcji,

- sprawdzenie potaczen.

6.2.2.2. Kontrola w czasie transportu i na budowie

- ewentualne sprawdzenie czy elementy zaladowane na $rodki transportu odpowiadajg
wymogom skrajni i czy sg trwale mocowane,

- sprawdzenie zgodno$ci wykonania konstrukcji stalowej z dokumentacjg projektowa,
- kontrole jakosci wykonania z uwzglednieniem dopuszczalnych tolerancji.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowg jest: 1T (tona)

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robét
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Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.
8.2. Sposéb odbioru

Poszczegblne etapy wykonania konstrukcji stalowych sg odbierane przez Inspektora nadzoru.
Wykonane i zamontowane konstrukcje stalowe uznaje si¢ za wykonane i zamontowane
zgodnie z dokumentacja projektowa, niniejszg ST i1 wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji podanych w dokumentacji projektowe;j
i przywotanych normach daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wykonanie i1 zamontowanie elementdw konstrukcji — cena wykonania 1 T elementéw
konstrukcji (oczepu stalowego z katownika 120) obejmuje:

* prace przygotowawcze,

* dostarczenie materiatéw przewidzianych do wykonania robot,

» sprawdzenie kwalifikacji spawaczy,

* scalanie elementéw i ich spawanie,

* ewentualne wykonanie niezbednych pomiaréw i1 wymaganych badan zleconych przez
Inspektora nadzoru.

Cena zwiera rOwniez zapas na odpady i1 ubytki materiatowe.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy.

PN —-EN 10027-1:1994 Systemy oznaczania stali. Znaki stali,

PN-EN 10027-2:1994 Systemy oznaczania stali. Systemy cyfrowe

PN-EN 10021:1997 Ogo6lne techniczne warunki dostawy stali i wyrobéw stalowych.

PN-EN 10079:1996 Stal. Wyroby. Terminologia.

PN-EN 10204+Ak:1997 Wyroby metalowe. Rodzaje dokumentéw kontroli.

PN-87/H-01104 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Cechowanie.

PN-88/H-01105 Stal. Pétwyroby i wyroby hutnicze. Pakowanie, przechowywanie i transport.
PN-EN 759:2000 Spawalnictwo, materialy dodatkowe do spawania. Warunki techniczne
dostawy materialéw dodatkowych do spawania. Rodzaj wyrobu, wymiary, tolerancje i
znakowanie.

PN-91/M-69430 Spawalnictwo. Elektrody stalowe otulone do spawania i napawania stali.
Ogodlne wymagania i badania.

PN-EN 12070:2002 Materiaty dodatkowe do spawania. Druty elektrodowe, druty i prety do
spawania lukowego stali odpornych petzanie. Klasyfikacja.

PN-EN ISO 9013:2002 Spawanie i procesy pokrewne. Klasyfikacja jakosci i tolerancje
wymiaréw powierzchni cigtych termicznie (cigcie tlenem).

PN-75/M-69703 Spawalnictwo. Wady zlaczy spawanych. Nazwy i okreslenia.
PN-85/M-69775 Spawalnictwo. Wadliwos¢ ztaczy spawanych. Oznaczenie klasy wadliwos$ci
na podstawie ogledzin zewnetrznych.

PN-EN 970:1999 Spawalnictwo. Badania nieniszczace ztaczy spawanych. Badania wizualne.
PN-EN 10020:2003 Definicje 1 klasyfikacja gatunkéw stali. Symbole gtéwne

10.2 Inne dokumenty:

Nie wystepuja z uwagi na niewielkie ilosci i nieskomplikowane konstrukcje.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.12.000. UKEADANIE GEOWLOKNINY
1. Czesé ogdlna

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (SST)
Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z uktadaniem geowloknin przy robotach ziemnych i umocnieniowych zwiazanych z realizacja
zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1
1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych
z ukladaniem geowldkniny pod umocnienia zelbetowymi ptytami z otworami w dnie i na
skarpach cieku.
1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.
1.5. Ogélne wymagania dotyczgce robot
Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.
2. Materialy
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w OST A.06.00.
2.2. Wymagania szczegélowe
Wybér odmiany geowldkniny do konkretnych zastosowan nalezy dokonywa¢ na podstawie
jej parametréw technicznych i1 zalecen producenta. Odmiana geowtdkniny powinna posiadac
nastepujgce parametry techniczne:

- masa powierzchniowa minimum - 240 g/m2

- grubos$¢ przy nacisku 2 kPa  min - 2.0 mm

- wodoprzepuszczalnos¢ (prostopadta do ptétna) - 80 I/m2
3. Sprzet

3.1. Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu

Ogodlne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogélne’’.
4. Transport
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00.
3.2. Sprzet do wykonania robét
Rolki geowldkniny sg pakowane w czarng wodoszczelng foli¢ polietylenowg. Folia ma na
celu zabezpieczenie materialu przed uszkodzeniem w czasie transportu i skladowania na
budowie. Opakowane rolki mozna przewozi¢ dowolnymi srodkami transportu.
3.3. Skiadowanie
Rolki geowldkniny nalezy sktadowac:

- w suchym miejscu,

- utozone poziomo na czystym i rownym podtozu,

- nie wiecej jak trzy rolki jedna na drugie;,

- nie krzyzowac rolek,

- nie zaleca si¢ sktadowania bez opakowania fabrycznego wiecej niz 7 dni,

- nie sktadowa¢ w miejscach nastonecznionych i pod dziataniem

wysokich temperatur.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.
4.2. Transport materiatéw
Transport srodkami dowolnymi z zachowaniem dobrej jakosci materiatu.
5. Wykonywanie robét
5.1. Ogélne zasady wykonywania robét
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.
5.2. Zakres wykonywania robét
5.2.1. Roboty przygotowawcze
Przed przystgpieniem do uktadania geowtdkniny nalezy wykonac:
- sprawdzenie wymaganej rownosci powierzchni i uzyska¢ akceptacje Inspektora
Nadzoru.
- wykona¢ podsypke wyréwnawczg z drobnego zwiru w ramach oddzielne;j
ptatnosci
- geowldkning uktada¢ pasami. Kazdy nastgpny pas powinien zachodzi¢ na
zaktadke minimum 30 cm
5.2.2. Rozkladanie geowlokniny
Rolki geowldkniny w zaleznosci od wielkos$ci i wagi moga by¢ przenoszone i rozktadane
recznie lub mechanicznie. Geowlokning rozktada si¢ na oczyszczonym 1 wyréwnanym
podiozu pasami réwnoleglymi lub prostopadtymi do osi wykopu lub nasypu. Przy rozktadaniu
nalezy uwzgledni¢ wielko$§¢ wymaganej zaktadki, ktéra
powinna wynosi¢ 30 cm

6. Kontrola jakos$ci robot
6.1 Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.
6.2 Kontrola jakosci zabezpieczenia
Kontrola w czasie wykonywania rob6t polega na:
- sprawdzeniu zgodnosci z Dokumentacjg Projektowa
- rownosci uktadanej powierzchni
- wielkos$ci zaktadki przylegtych pasm
- cigglos$¢ warstwy w tym brak uszkodzen mechanicznych.
7. Obmiar robét
7.1. Ogoélne zasady obmiaru
Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest 1 m’ zabezpieczonej powierzchni
8. Odbiér robét
8.1. Ogolne zasady odbioru
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.
9. Podstawa platnosci
9.1. Ogoélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 m” obejmuje:
- roboty przygotowawcze
- dostarczenie materiatu
- utozenie geowtdkniny
10. Przepisy zwigzane
Nie wystepuja.
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B.00.00. SZCZEGOELOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B.00.13. UMOCNIENIE SKARP MATERACAMI SIATKOWO-KAMIENNYMI

1. WSTEP
1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej SST sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych
z wykonaniem rob6t umocnieniowych skarp i dna rowu zwigzanych z realizacjg zadania
inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2 Zakres stosowania SST
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt. 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza, prowadzenia robot umocnieniowych i
obejmuja:

a/ wykonanie ewentualnego dokopu lub podsypki pod materace siatkowo kamienne,

b/ utozenie geowtdkniny wg specyfikacji SST dla geowtdknin,

¢/ wykonanie materacy z siatki stalowej ocynkowanej, wypetnionych kamieniem tamanym lub
brukowym,

d/ przybicie kotkami do skarp 1 dna rowu.

1.4 Okreslenia podstawowe
1.4.1. Materac siatkowo-kamienny z drutu stalowego ocynkowanego wypeliony kamieniem
famanym lub brukowym o $rednicy wigkszej od oczek siatki.

1.4.2. Stosowane okres§lenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi
polskimi normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.

2. MATERIALY
2.1. Ogoélne wymagania dotyczace materialéw
Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.06.00.
2.2. Rodzaje materialow
Przy wykonaniu ubezpieczenia skarp i dna rowu materacami siatkowo-kamiennymi nalezy uzy¢
nastepujacych materiatéw:
— materace siatkowe
— kamien tamany
polny brukowy
klamry typu C
kotki faszynowe
Wszystkie materialy przed wbudowaniem musza by¢ zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.
2.3. Materace siatkowe (gabiony):
Wykonane z siatki z drutu stalowego ocynkowanego (o grubosci 2.2 +3.0 mm) .
Oczka maja ksztalt szeSciokatéw powstatych przez 1,5-krotne skrecenie.
2.3. Kamien :
Kamien famany, stosowany do wykonywania budowli hydrotechnicznych lub kamien polny
brukowy. Kamien wbudowany w materace powinien charakteryzowac si¢ nastgpujacymi
wlasciwosciami:
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a/ S$cieralnos¢ do 35%
b/ mrozoodpornos$¢ do 30%
¢/ nasigkliwos¢ do 2%

3. SPRZET
3.1. Ogélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podano w OST A.07.00.
3.2. Sprzet do wykonania koszow:
Wykonawca przystepujacy do wykonania gabionéw - materacy, powinien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastgpujacego sprzetu:
— koparka kotowa,
— koparko-tadowarka,
— reczny osprzet do cigcia i zszywania elementéw siatkowych,
— agregat pradotworczy,
— ubijaki mechaniczne,
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.
4.2. Transport materialow:
Materialy moga by¢ przewodzone dowolnymi Srodkami transportu, zapewniajacymi bez
usterkowy transport. Kamienie nalezy przewozi¢ najlepiej samochodami lub ciggniki z
przyczepami samowytadowczymi.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Roboty przygotowawcze

5.3. Wykonanie materacy siatkowo-kamiennych

Powierzchnia pod materace powinna by¢ wyréwnana i zaggszczona. W pierwszym etapie nalezy
roztozy¢ kosze z siatki stalowej ocynkowanej. Nastepnie nalezy w dwoéch rzedach wbi¢ kotki
kotwigce z faszyny na dno i $cianki wykopu. W celu uzyskania réwnej regularnej ptaszczyzny od
strony rzeki nalezy wykonac deskowanie z desek lub sklejki. Na tak przygotowanej siatce stalowe;j
uktadamy kamien. Wolne przestrzenie w materacach zasypujemy kruszywem tamanym o
uziarnieniu wigkszym od oczek koszy stalowych. Po wykonaniu kazdej warstwy materacy nalezy
zszy¢.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2. Kontrola jakosci wykonywanych robét

6.2.1. Materace siatkowo-kamienne:

Kontrola polega na ocenie wizualnej réwnosci podiluznej, poprzecznej oraz szerokosci
przesuni¢cia kolejnych warstw wzgledem siebie. Ponadto nalezy sprawdzi¢ $cistos¢ utozenia,
jako$¢ oraz uziarnienie kruszywa/kamieni (tak aby najmniejszy rozmiar nie byt mniejszy od
oczka siatki).

7. Obmiar robét
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest:
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- 1m’ (metr szescienny).

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

8.2. Sposéb odbioru

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z SST i wymaganiami Inspektora nadzoru, jezeli
wszystkie pomiary, badania i ocena wizualna daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1m® umocnienia skarpy obejmuje:
- roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- dostarczenie i wbudowanie materialow,
- uporzadkowanie terenu,
- przeprowadzenie badan i pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
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B.00.00. SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
B. 14.00. HUMUSOWANIE I OBSIEW SKARP

1. 1. PRZEDMIOT I ZAKRES STOSOWANIA SPECYFIKACJI

1.1. Przedmiot specyfikacji

Przedmiotem niniejszej SST sg wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych
z obsiewem skarp rowu i z ewentualnie wykonywaniem humusowania zwigzanych z
realizacjg zadania inwestycyjnego wymienionego w OST A.01.00.

1.2. Zakres stosowania SST

Niniejsza specyfikacja bedzie stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg czynno$ci zwigzane z wykonaniem
robdt przy obsianiu skarp wykopdow i nasypéw w wyrwach na skarpach rowu.

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normami oraz definicjami podanymi w OST A.04.00.

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace roboét

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w OST A.05.00.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogélne stosowania materiatow

Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.06.00.

2.2. Wymagania materialowe

Materiat stosowany do obsiania — nasiona traw, ewentualnie ziemia urodzajna

3. SPRZET

3.1. Ogoélne warunki stosowania sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzgtu podano w OST A.07.00.

3.2. Sprzet do robét

Sprze¢tem bedg topata, grabie itp.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w OST A.08.00.

4.2. Transport materialow

Materiat moze by¢ dowozony dowolnymi $rodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne warunki wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST A.09.00.

5.2. Zakres wykonania robot

Rozpoczgcie obsiewu powinno by¢ poprzedzone wykonaniem prac przygotowawczych. Na
skarpach przeznaczonych do obsiania nalezy rozsia¢ niewielka ilos¢ nawozéw lub humusu
wg. potrzeby po ocenie podtoza zasiewu. Nastepnie wysia¢ nasiona traw i wymieszac je
doktadnie z gérng warstwg gleby na skarpach, po czym ubi¢ (np. szerokg deska lub przez
walowanie r¢cznym watkiem). Na glebach stabszych — piaszczystych lub gliniastych — skarpy
przed obsianiem wskazane jest pokry¢ warstwg gleby bardziej urodzajnej. Przed przykryciem
nacina si¢ podloze skarpy topatami lub wzrusza grabiami, aby nasypana ziemia nie
zeSlizgiwata si¢. Najlepiej obsiewac skarpy po sptywie wod na wiosng, gdy nie ma juz
przymrozkéw. W razie stabych wschodéw traw zabieg nalezy powtérzy¢ lub uzupetni¢. Do
obsiewu nalezy przyjmowa¢ mieszanki jak dla gruntéw suchych przyjmujacl,2 kg na 100 m?
powierzchni — wysiew nasion w grunt wilgotny.

6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT
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6.1. Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci rob6t podano w OST A.10.00.

6.2. Szczegolowy sposob kontroli

Kontrola jako$ci wykonanych robét polega na sprawdzeniu przygotowania podtoza,
wilgotnosci podloza, zgodnosci powierzchni umacnianej z dokumentacja, zgodnosci
wbudowanych materialéw. Dopuszczalne odchytki wymiarowe wynoszg £ 5 cm. Obsiew
powinien by¢ wykonany w taki sposob, aby trawa po wzejSciu, pokrywata gesto i
rOwnomiernie catg powierzchnie.

7. OBMIAR

7.1. Ogélne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST A.11.00.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostkga obmiaru jest 1m’ obsianej powierzchni

8.ODBIOR ROBOT I WARUNKI PLATNOSCI

8.1. Ogoélne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST A.12.00.

8.2. Sposéb odbioru

Odbiér robét dokonywany jest na podstawie oceny wizualnej oraz ewentualnych
wyrywkowych pomiaréw.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w OST A.13.00.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Platno$¢ za jednostke 1m’ wykonanych rob6t (obsiew) zgodnie z obmiarem 1 oceng jakosci
wykonanych robét.
Cena jednostkowa rob6t obejmuje:
- prace przygotowawcze
- zakup i sprowadzenie materialow
- wykonanie robét
- uporzadkowanie strefy robét
- kontrole jakosci.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nieskomplikowane roboty — nie zastosowano dodatkowych wymogow.
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